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1. Правила техники безопасности 
 
ВСЕГДА ПРИМЕНЯЙТЕ БЕЗОПАСНЫЙ 
РАБОЧИЙ РЕЖИМ И ОПЕРАЦИИ 

 ВНИМАНИЕ: Опасность  

 ВНИМАНИЕ: Риск электрошока 

 ВНИМАНИЕ: Высокое давление 

 ВНИМАНИЕ: См. Руководство 
 
При монтаже, вводе в эксплуатацию, работе или 
проведении технического обслуживания изделия 
персонал должен применять безопасный рабочий 
режим и соблюдать все предписанные требования 
по охране труда и технике безопасности. В 
Соединенном Королевстве следует 
руководствоваться Актом об охране труда и технике 
безопасности 1974 г., а также Правилами и 
рекомендациями Института инженеров-электриков 
(IEE). 
 

В устройстве используется смертельно опасное 
напряжение. Соблюдайте осторожность при 
проверке проводов, изолируйте источник питания 
перед тем, как проводить техническое 
обслуживание. 
 

Невозможно предусмотреть все обстоятельства, 
представляющие потенциальную опасность. Если 
пользователь применяет не рекомендованные 
рабочие операции, оборудование или методы 
работы, ему следует удостовериться, что изделие не 
будет повреждено или что не возникнет риска для 
людей или материальных ценностей. Несоблюдение 
правил техники безопасности или  безопасных 
рабочих режимов оборудования может 
рассматриваться как источник опасности или 
неправильное применение изделия. 
 

1.1 Монтаж 
 

Монтажные работы должны проводиться только 
специалистами под квалифицированным 
наблюдением. 
 

Следует установить стопорный выключатель с 
предохранителем между источником питания и 
изделием. 
 

Изделие следует монтировать в таком месте, чтобы 
обеспечить безопасный доступ при работе и 
техническом обслуживании, а также постоянную 
хорошую видимость индикаторов. 
 

Если для доступа к изделию необходимы высокие 
платформы, они не должны мешать нормальной 
работе или доступу. Платформы и лестницы следует 
изготавливать с перилами на всех открытых местах. 
 

1.2 Работа 
 

Работать с изделием должны только компетентные 
лица под квалифицированным наблюдением. 
 

Не следует удалять или изменять защитные 
устройства, ограждения или изоляционные 
материалы, предусмотренные для изделия. 

 
Изделие должно работать только при тех 
напряжении и частоте, которые предусмотрены 
для его конструкции. 
 

При выключении источника питания в 
электросетях остается смертельно опасное 
напряжение, и следует соблюдать 
осторожность, если необходимо провести 
работу с изделием. 
 

Не открывайте съемные панели, не трогайте 
электрические части при подаче напряжения, 
если нет такой необходимости для измерения, 
проверки или регулировки. Эту работу может 
проводить только квалифицированный электрик 
с надлежащим инструментом и 
соответствующей защитой от электрошока. 
 

На всех воздушных компрессорах или других 
машинах, подсоединенных к изделию, следует 
установить предупреждающий знак: "ЭТО 
УСТРОЙСТВО МОЖЕТ ВКЛЮЧИТЬСЯ БЕЗ 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ" рядом с индикаторной 
панелью. 
 

Если воздушный компрессор или другие 
машины, подсоединенные к изделию, должны 
включаться дистанционно, следует установить 
предупреждающие знаки "ЭТО УСТРОЙСТВО 
МОЖЕТ ВКЛЮЧИТЬСЯ ДИСТАНЦИОННО" на 
видном месте, один снаружи машины, другой 
внутри блока управления машины. 
 
1.3 Техническое обслуживание и ремонт 
 

Техническое обслуживание, ремонт или 
модификации должны производиться только 
компетентными лицами под 
квалифицированным наблюдением. 

Если необходимы запасные части, используйте 
только поставляемые производителем 
устройства или одобренным поставщиком. 
 

Перед тем, как открыть съемные панели или 
вести какую-либо работу с изделием, 
необходимо провести следующие операции: 
• Изолировать источник электропитания. 

Блокировать выключатель в положении "ВЫКЛ" и 
снять предохранители. 

• К стопорному выключателю и к изделию 
прикрепить знак "ИДУТ РАБОТЫ – НЕ ВКЛЮЧАТЬ 
НАПРЯЖЕНИЕ". Не включать электропитание, не 
запускать изделие при наличии такого знака. 

Удостовериться, что точно выполняются все 
инструкции по работе и техническому 
обслуживанию, и что изделие вместе с 
принадлежностями и защитными устройствами 
находится в хорошем рабочем состоянии. 

Следует регулярно проверять точность 
сенсорных устройств. Их следует заменять, если 
превышены разрешенные допуски. 
Удостоверьтесь, что давление в компрессоре 
сброшено в атмосферу, прежде чем 
демонтировать или монтировать датчики. 
Очищать изделие влажной тканью, 
использовать мягкие детергенты. Не применять 
вещества, содержащие кислоты или щелочи. 
 

Не красить переднюю панель, не затемнять 
индикаторы, инструкции или предупреждения. 
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2. ВВЕДЕНИЕ 
 
Блок ППС-Р – это специализированное 
наблюдательное и контрольное устройство, 
предназначенное для работы совместно с 
панелью "Привода с переменной скоростью", 
оборудованное устройством привода с 
совместимыми коммуникациями. Блок ППС-Р 
также предназначен, чтобы действовать 
совместно с устройством системы управления. 
 
Блок ППС-Р может быть интегрирован с 
совместимой панелью ППС, чтобы 
преобразовать совместимый воздушный 
компрессор с фиксированной скоростью, 
нагрузкой / разгрузкой, в устройство с 
переменной скоростью и улучшенными 
функциями наблюдения и контроля системы 
управления. Блок ППС-Р обеспечит все 
необходимые функции для обеспечения 
совместной деятельности с контролем питания 
и функции системы управления компрессора 
ППС. 
 
Каждый воздушный компрессор в системе, 
которая нуждается в интеграции с блоком ППС-
Р, должен быть оборудован индивидуальным 
блоком ППС-Р и панелью ППС. Устройство 
системы управления может поддерживать 
несколько блоков ППС-Р. 
 
 
 

2.1 Основные требования: 
 

Перед монтажом удостоверьтесь, что 
выполнены все основные требования. 
Воздушные компрессоры, которые не 
соответствуют основным требованиям, не 
подходят для преобразования в устройства 
с переменной скоростью с использованием 
данного изделия. 
 
1) Воздушный компрессор должен быть 
оборудован системой регулировки нагрузки / 
разгрузки и, если он не регулируется 
единственным электромеханическим реле 
давления, должен иметь функцию 
дистанционного контроля нагрузки / разгрузки с 
возможностью принимать входной 
переключающий контакт без напряжения для 
дистанционной нагрузки / разгрузки. 
 
Блок ППС-Р соответствует диапазону контроля 
давления от 1,0 бар до 600 бар, если он 
снабжен подходящим датчиком. 
 
2) Главный приводной двигатель компрессора 
должен подходить для работы с "инверторным 
приводом" переменной скорости. В общем, 
большинство стандартных асинхронных 
электродвигателей, которые производились 
начиная с 1990 г., подходят для работы с 
"инверторным приводом"; хотя они обычно 
ограничены максимальным диапазоном 
изменения 50% от полной рабочей скорости. 
Если у вас есть сомнения, обратитесь к 
поставщику воздушного компрессора или 
главного мотора. 
 
3) Главный мотор компрессора должен быть 
снабжен контактором или комплектом 
контакторов, соединенных по схеме звезды или 
треугольника, которые способны отключать 
мотор от источника питания в условиях 
аварийной остановки. 
 
4) Компрессор должен быть оборудован 
контроллером или контролирующей системой, 
которая связана с главным мотором и 
полностью контролирует работу компрессора. 
 
5) Компрессор должен быть оборудован 
контроллером или контролирующей системой, в 
которой объединяются все необходимые 
характеристики и функции безопасности для 
воздушного компрессора, полностью 
подключенные и в рабочем состоянии. 
 

 Блок ППС-Р и панель ППС обеспечат 
улучшенные характеристики защиты 
главного мотора, которые будут 
функционировать наряду с любыми 
функциями защиты главного мотора, 
имеющимися у контроллера или 
контролирующей системы воздушного 
компрессора, и даже независимо от них. 



Техническое руководство 
 

 
Стр. 4 

2.2 Эксплуатация 
 

Блок ППС-Р, вместе с совместимой панелью 
ППС, контролирует скорость главного мотора 
воздушного компрессора в ответ на колебания 
давления (расход). Комбинация блока ППС, 
панели ППС и главного мотора воздушного 
компрессора могут функционировать как 
"автономный" воздушный компрессор ППС или 
работать в сочетании с системой управления. 
 

Блок ППС-Р выполняет все функции регуляции 
давления и контролирует команды нагрузки / 
разгрузки компрессора (1). Это достигается 
путем интеграции реле давления компрессора 
с "i-PCB" или использования дистанционного 
ввода нагрузки / разгрузки в контроллер 
компрессора. Контрольная система 
компрессора откликается так же, как если бы 
блок ППС-Р был бы дистанционным 
регулирующим / программирующим 
устройством. 
 

Работа главного мотора определяется 
контрольными выходами (2) контроллера 
воздушного компрессора. Главный приводной 
двигатель будет работать только тогда, когда 
контроллер компрессора запрашивает работу 
главного мотора. Эта функция обеспечивает 
все характеристики регулировки и 
безопасности контроллера, и остается в 
сохранности, независимо от того, как она 
реализуется и ответвляется. 
 

Блок ППС-Р контролирует контактор главного 
мотора, или комплект контакторов по схеме 
звезды или треугольника, и действует на 
контакторы в ответ на запрос о работе от 
контроллера компрессора. Блок ППС-Р ведет 
мониторинг работы контактора (контакторов) 
компрессора и будет работать только тогда, 
когда панель ППС (5) подводит питание к 
главному мотору компрессора (6), когда к 
контакторам правильно подведено питание (4). 
 

Контактор (контакторы) компрессора 
используются только для безопасного 
отключения и работают по-другому. Питание к 
контакторам будет подводиться до того, как 
запитан главный мотор, соответственно, 
отключаться после того, как обесточен главный 
мотор. Эта функция существенно продлевает 
срок службы контактора (контакторов); 
контакты больше не подвержены высокому 
пусковому току или высокому значению тока 
при остановке мотора. 
 

Контроллер компрессора не различает 
контроль над главным мотором со стороны 
блока ППС-Р и продолжает работать, как если 
бы мотор по-прежнему находился под 
нормальным контролем при фиксированной 
скорости. 

Любая регулировка времени по схеме 
звезды или треугольника, присущая 
контроллеру компрессора, может 
оставаться, главный мотор будет 
использовать это время, чтобы 
увеличивать рабочую скорость. 
 

Дополнительное время работы мотора, 
заложенное в контроллере компрессора, 
также может оставаться, хотя в некоторых 
случаях эффективность повышается, если 
уменьшить интервал времени. 
 

Блок ППС-Р ведет мониторинг работы 
компрессора, чтобы удостовериться в 
правильном отклике контроллера 
компрессора на запрос нагрузки со стороны 
блока ППС-Р; если правильный отклик не 
обнаружен, объявляется неполадка. 
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A) Блок ППС-Р 
B) Панель ППС 
C) Контроллер компрессора 

 

Когда компрессор нагружен, блок ППС-Р будет 
варьировать скорость главного мотора 
компрессора в ответ на колебания давления 
(расход). Когда компрессор разгружен, но 
контроллер компрессора все еще регулирует 
работу главного мотора (дополнительное 
время), блок ППС-Р будет управлять вращением 
мотора на предварительно установленной 
"скорости без нагрузки", независимо от 
колебаний давления. 
 

Блок ППС-Р останавливает главный мотор 
контролируемым образом, когда контроллер 
компрессора перестает запрашивать работу 
мотора. Это происходит, когда блок ППС-Р 
затребовал разгрузку компрессора, и 
закончилось дополнительное время, 
установленное контроллером компрессора. 
 

При аварийной остановке или отключении, блок 
ППС-Р отключает питание от главного мотора и 
немедленно обесточивает контактор 
(контакторы) компрессора. 
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3. МОНТАЖ (БЛОК ППС-Р) 
 
3.1 Указания 
 

Рекомендуется, чтобы монтаж и ввод в 
эксплуатацию проводили только 
уполномоченные и обученные поставщики 
изделия. 
 

Необходим опыт работы с системами 
управления компрессора, базовые знания о 
работе управляющей системы компрессора и 
копия внутренней монтажной схемы 
компрессора, чтобы успешно смонтировать 
изделие и запустить его в эксплуатацию. 
 

В данном руководстве описаны только 
основные принципы. 
 

В зависимости от типа компрессора и условий 
монтажа могут потребоваться дополнительные 
крепления, провода, кабели, контакты и 
терминалы. 
 

 См. подробности соединения кабелей и 
элементов в схеме кабельных и 
межэлементных соединений в конце 
руководства. 
 
3.2 Расположение 
 

Блок ППС-Р монтируется на стене с 
использованием обычных винтовых креплений. 
Блок ППС следует располагать вблизи к 
компрессору и панели ППС, в пределах 20 
метров от обоих. Панель ППС должна быть 
расположена в пределах 20 м длины кабеля от 
компрессора. 
 
3.3 Источник питания (Панель ППС) 
 

Следует смонтировать стопорный выключатель 
с предохранителем к основному источнику 
питания, внешнему по отношению к панели 
ППС. Выключатель необходимо снабдить 
предохранителем с соответствующим 
номиналом, чтобы обеспечить защиту для 
кабеля источника питания (в соответствии с 
местными правилами электробезопасности). 
 

В целом, существующий выключатель с 
предохранителем, номинал которого 
соответствует компрессору до 
переоборудования под ППС, можно 
использовать без модификаций. Выходные 
кабели источника питания от панели 
выключателя с предохранителем следует 
перенаправить на терминалы главного 
источника питания панели ППС. 
 

Следует установить новые кабели с 
соответствующим номиналом от панели ППС к 
компрессору. 
 

3.4 Источник питания (блок ППС-Р) 
 

Источник питания для блока ППС-Р может 
идти через панель ППС, если имеется 
подходящий источник 230/115 В 
переменного тока для этой цели, или от 
альтернативного источника 230/115 В 
переменного тока (±10%, 50/60 Гц).  
 

Подсоединить провода основного 
источника питания к источнику питания РСВ 
блока ППС-Р, как показано на рисунке: 

EENL

L N E

X01
1 2 3 4

XPM-TAC24

 
 
Проверить входное напряжение на 
соединяющих проводах источника питания 
РСВ блока ППС-Р, отрегулировать при 
необходимости. 
 

1

VOLTAGE SELECT

2 3 4

X04

XPM-TAC24

1

VOLTAGE SELECT

2 3 4

X04

230Vac

115Vac  
 
3.5 Подсоединение датчика давления 
 

Блок ППС-Р нуждается в датчике давления, 
установленном для измерения давления 
подачи компрессора. 
 

Датчик давления должен быть типа 4-20 мА 
с диапазоном (от 0,1 бар до 600 бар), 
подходящим для измерения давления 
подачи компрессора. 
 
VSD-R

28

30
29

27

X07

26
25

4-20mA

+

-
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3.6 Блок ППС-Р к панели ППС 
 
Блок ППС-Р следует подсоединить к панели 
ППС, используя соединение и кабельную 
разводку, показанную ниже: 

 
 
См. подробности соединения кабелей и 
элементов в схеме кабельных и 
межэлементных соединений в конце 
руководства. 
 
3.7 Терминал блока ППС-Р типа РСВ 
 
Удостоверьтесь, что терминал блока ППС-Р 
селекторного типа РСВ (J1) соответствует 
устройству блока ППС-Р. 
 

3.8 Подсоединение RS485  
 
Блок ППС-Р предназначен для работы в 
качестве части системы управления. 
Соединение с системой управления двумя 
проводами, витой парой с заземленным 
экраном, линия передачи данных RS485. 
Подсоединить провода кабеля передачи 
данных RS485 к терминалу Х07, 
расположенному на контроллере "S1" блока 
ППС-Р. 
 
 

L2
L1

X07
L2

L1
 

 
 Полярность важна. 

 
3.9 Выходы блока ППС-Р 24 В 

переменного тока 
 
Выходы блока ППС-Р 24 В переменного 
тока (R1, R2 и R3) предназначены для 
реле, в которых имеется катушка 24 В, 
низкий экстраток во включенном состоянии, 
и которые потребляют не более 20 мА. 
 

 Никогда не пытайтесь 
использовать выход блока ППС-Р для 
прямого питания катушки контактора 
пускателя мотора или другого 
устройства, которое потребляет 
более 20 мА. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

J1
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28

29
30

27252321191715131197531 31 32 33 34

R06R05

X07X06X05X04X03X02X01 X08 X09

VSD-R

1 2 E 3 4E 5 6

1 2

X01

L2L1

X08
RS485#2

MODBBUS

31 32 33 34

R5

E

L N EE

VSD-R Box

VSD Panel

a b

Блок ППС-Р 

Панель ППС 
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3.10  Кабельная трасса между RS485и 
сигналом  

 

 Передача данных между RS485 и другими 
сигналами низкого напряжения может 
подвергаться электрической интерференции. 
Это может привести к периодическим сбоям 
или аномальной работе, источник чего трудно 
определить. Чтобы избежать этого, всегда 
следует использовать кабели с заземленным 
экраном, надежно подсоединенные к хорошему 
заземлению с одного конца. Кроме того, 
отнеситесь внимательно к кабельной трассе 
при монтаже. 
 
1) Никогда не ведите кабельную трассу для 
передачи данных между RS485 и кабелем 
сигнала низкого напряжения вдоль 
трехфазного кабеля высокого напряжения, 
идущего от источника питания. Если 
необходимо пересечь путь кабеля (кабелей) от 
источника питания, это следует делать всегда 
под прямым углом.  
 
2) Если необходимо следовать пути кабеля от 
источника питания на коротком участке 
(например, от компрессора до стены вдоль 
подвешенного кабельного лотка), 
подсоединяйте RS485 или кабель сигнала 
снаружи заземленного кабельного лотка так, 
чтобы кабельный лоток служил заземленным 
экраном от электрической интерференции. 
 
 
 
 
 
 
 
 
3) Если возможно, никогда не проводите RS485 
или кабель сигнала вблизи оборудования или 
устройств, которые могут служить источником 
электрической интерференции (например, 3-
фазный трансформатор источника питания, 
распределительное устройство высокого 
напряжения, преобразователь частоты или 
антенна радиосвязи).

 Электрическая интерференция 
 
Датчики напряжения и кабели, передающие 
аналоговые сигналы низкого напряжения, 
чрезвычайно подвержены интерференции. 
 

 
 

 Всегда используйте стальной 
армированный провод, витую пару, 
кабели с отдельным внутренним 
заземленным экраном. Удостоверьтесь, 
что стальной армированный провод 
надежно подсоединен к хорошему 
заземлению на обоих концах. 
Удостоверьтесь, что внутренний 
заземленный экран надежно 
подсоединен к заземлению только со 
стороны блока ППС-Р. 
 
Если не защитить сигналы давления 
низкого напряжения между компрессором и 
блоком ППС-Р, это приведет к 
нестабильному или ошибочному отсчету 
показаний давления, что приведет к 
нестабильной или ошибочной регулировке 
компрессора. 
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4. МОНТАЖ (КОМПРЕССОР) 
 
4.1 Контакторы пускателя компрессора 
 
Проводка контактора пускателя компрессора 
должна быть модифицирована для 
обеспечения контроля и мониторинга со 
стороны блока ППС-Р. 
 
1) Установить соединение "0 В" или "обычное 
напряжение" для контакторов пускателя 
компрессора. 
 

 Обычно принято соединять "0 В" или 
"обычное напряжение" к терминалу 
(терминалам) "А2" катушки (катушек) 
контактора пускателя компрессора. Этот 
подход не всегда соблюдается, и в некоторых 
случаях для соединения "0 В" или "обычного 
напряжения" используется терминал "А1" 
катушки контактора. 
 
Установить новый провод, чтобы подсоединить 
цепь катушки контактора "0 В" или "обычное" к 
одному из штырьковых терминалов "Работа" 
устройства "i-PCB". 
 
2) Удалить провод катушки контактора "+В" от 
контактора "Главный" или "Линия" и 
подсоединить его ко второму штырьковому 
терминалу "Работа" устройства "i-PCB". Этот 
провод должен быть выходом контактора 
"Главный" или "Линия" контроллера 
компрессора или контролирующей системы (+В 
должен быть 12 В – 250 В переменного тока, 
50/60 Гц). 

 
 
3) Удалить провод "+В" катушки контактора 
от контактора "Треугольник". Изолировать 
конец провода (а) и пометить или 
маркировать провод (b) для последующей 
идентификации. Этот провод больше не 
будет использоваться. Этот провод должен 
быть выходом контактора "Треугольник" 
контроллера компрессора или 
контролирующей системы. 
 
4) Удалить провод катушки контактора "+В" 
от контактора "Звезда". Изолировать конец 
провода (а) и пометить или маркировать 
провод (b) для последующей 
идентификации. Этот провод больше не 
будет использоваться. Этот провод должен 
быть выходом контактора "Звезда" 
контроллера компрессора или 
контролирующей системы. 
 

 ВАЖНО  ДЛЯ ТЕХНИКИ 
БЕЗОПАСНОСТИ 
На контактор "Звезда" никогда не следует 
подавать ток, когда работает компрессор и 
блок ППС-Р. Если не  препятствовать 
подаче тока на контактор "Звезда", это 
может привести к "короткому замыканию" 
при высоком напряжении и взрыву 
контактора (контакторов).  
 
  

A1

A2

1 3 5

2 4 6

A1

A2

1 3 5

2 4 6

A1

A2

1 3 5

2 4 6

L D S

4
32

1 0V

L D S

0V

C04

RUN

12Vac to 
250Vac

i-PCB

Delta
Contactor
A1

b

a
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4.2 Контроль контактора пускателя 
двигателя 

 

На контактор(ы) пускателя двигателя ток 
подается и убирается непосредственно блоком 
ППС-Р. 
 

1) Смонтировать реле "RS" в области контроля 
компрессора или в области 
распределительного устройства. Подсоединить 
"обычный" терминал контактных реле (1) к 
постоянному источнику напряжения внутри 
компрессора. 
 

+V

Compressor Controller

Line StarDelta

L SD

E.Stop
Fuse12Vac to 

250Vac

+V

 
 
Источник напряжения (+В) должен быть такой 
же, с тем же напряжением, что контроллер 
компрессора использует для контроля 
пускателя мотора (катушки контактора). 
 

 Не использовать исходный выходной 
контактор "Линия" (L) для этой цели. 
Контакторы должны оставаться под током в 
течение короткого периода, когда контроллер 
компрессора деактивирует выход контактора 
"Линия" (Запрос работы). 
 

2) Подсоединить "обычно открытый" 
контактный терминал реле "RS" (2) к катушке 
контактора "Главная" или "Линия". 
 

3) Контакторы "Линия" и "Треугольник" 
необходимы для подачи и снятия тока 
вместе. Чтобы добиться этого, выход реле 
"RS" может также использоваться для 
подачи тока на контактор "Треугольник", с 
применением вспомогательного контакта 
контактора "Линия". 
 

L

RS

D

L

RS

D

A1 A1

A2 A2

A1 A1

A2 A2

0V

0V

 
 

 Никогда не подсоединять выход 
реле "RS" к катушке контактора 
"Треугольник" непосредственно. 
 
Это приведет к тому, что оба контактора 
будут пытаться подавать ток 
одновременно, в результате будет высокий 
экстраток. Обычно трансформаторы не 
рассчитаны на приспособление к 
экстратоку или двум контакторам пускателя 
двигателя одновременно. При действии 
избыточного экстратока напряжение 
трансформатора на выходе упадет, что 
приведет к уменьшению тока контактора; 
контакторы будут заметно вибрировать, 
будут происходить неполадки с катушкой 
контактора. 

A1

A2

1 3 5

2 4 6

A1

A2

1 3 5

2 4 6

L D

3

3

2

A1

A2
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1

24Vac

0V

VSD-R

8
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9

7
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X02

GND
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4.3  Альтернативный контроль контактора 
по схеме треугольника 

 
4.3.1 Выход контактора по схеме треугольника 
 

Если контактор "Линия" не оборудован 
вспомогательным "нормально открытым" 
контактом, или использование этого метода не 
представляется возможным по каким-либо 
причинам, блок ППС-Р оборудован 
дополнительным выходом специально 
предназначенного для этого контактора 
"Треугольник". 
 

Чтобы использовать эту функцию, следует 
установить дополнительное реле "DS" 
(поставляется отдельно) в контроль 
компрессора или в области 
распределительного устройства. Подсоединить 
терминал "обычного" релейного выключателя 
(1) к источнику постоянного напряжения (+В) 
внутри компрессора. Подсоединить "обычно 
открытый" контактный терминал реле "DS" к 
катушке контактора по схеме треугольника. 
Блок ППС-Р будет выдерживать запаздывание 
200 мс между запитыванием контактора 
"Линия" и контактора "Треугольник". 
 

 Если используется эта дополнительная 
функция, потребуется дополнительный кабель 
от блока ППС-Р. См. подробности соединения 
кабелей и элементов в схеме кабельных и 
межэлементных соединений в конце 
руководства. 

 
 
4.3.2 Реле таймера 
 
Если использование дополнительного 
контактора "Треугольник" блока ППС-Р 
нецелесообразно, можно использовать 
реле таймера "задержка". Реле таймера 
должно быть снабжено катушкой 24 В 
переменного тока с нормально открытым 
контактом с номиналом минимум 8 А (+В). 
Подсоединять катушку реле таймера 
параллельно с реле "RS" и установить 
время задержки на 0,3 секунды (300 мс) ± 
0,1 секунды. 
 

+V

A1

A2

RS24Vac

A1

A2

24Vac
t
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R
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L D
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4.4 Обратная связь от контактора 
пускателя двигателя 
 
 
Блок ППС-Р ведет мониторинг работы 
контактора (контакторов) двигателя 
компрессора. Этого можно достичь путем 
мониторинга вспомогательного "нормально 
открытого" контакта контактора "Треугольник". 
 

A1

A2

1 3 5

2 4 6

A1

A2

1 3 5

2 4 6

L D

1

2

RS

0V

VSD-R

14

16
15

13Contactor 
Feedback

X04

+C

 
 
1) Подсоединить терминал "13" блока ППС-Р к 
одному терминалу "нормально открытого" 
вспомогательного контакта контактора 
"Треугольник". 
 
2) Подсоединить терминал "14" блока ППС-Р ко 
второму терминалу вспомогательного контакта. 
 

4.5 Исключение неполадок контактора 
по схеме треугольника 

 
Контролирующие системы некоторых 
компрессоров используют "нормально 
закрытый" вспомогательный контакт 
контактора "Треугольник", чтобы исключить 
состояние неполадки, в то время как 
двигатель компрессора останавливается и 
в течение последовательности запуска 
двигателя (например: давление масла или 
минимальное внутреннее давление). 
 
"Новая" операция контактора "треугольник" 
нарушить эту функцию. Чтобы 
восстановить эту функцию, следует 
смонтировать дополнительное реле (с 
нормально закрытым контактом) к выходу 
первоначального контактора "Треугольник" 
контроллера компрессора. Используйте 
релейные выключатели, чтобы заменить 
функции вспомогательного контакта 
контактора "Треугольник". 
 
 

 
 

+V

Compressor Controller

Line StarDelta

L SD+V

A1

A2

0V

+V

+V

Контроллер компрессора 
 
       Линия Треугольник Звезда 
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4.6 Мониторинг температуры мотора 
 
В некоторых случаях температура мотора 
компрессора с переменной скоростью может 
слишком понижаться в течение длительных 
интервалов работы при низкой скорости. Это 
происходит в тех случаях, когда охлаждение 
мотора осуществляется с помощью 
охлаждающего вентилятора, подсоединенного 
к валу мотора; при низких скоростях 
охлаждение ослабляется. 
 
Блок ППС-Р ведет мониторинг температуры 
главного мотора во время работы. Если 
отмечается недостаточное охлаждение 
(возрастание температуры в кожухе мотора 
или охлаждающего воздуха на выходе), блок 
ППС-Р увеличит скорость для увеличения 
охлаждающего воздушного потока. 
 
 
 

 
 
Комплект ППС-Р включает ряд датчиков 
температуры для этой цели. В 
большинстве случаев для определения 
температуры кожуха мотора может быть 
смонтирован датчик типа "болта с 
проушиной" подходящего размера (1). В 
качестве альтернативы для определения 
температуры кожуха или температуры 
охлаждающего воздуха на выходе можно 
использовать датчик типа "индикаторного 
кольца" (2), если датчика типа "болта с 
проушиной" не имеется. 
 
 

VSD-R
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27

X07

26
25

Motor
Temp.

1

2
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4.7 Прямой пуск двигателя от сети 
 
Для пускателя двигателя "напрямую от сети", 
который использует для контроля мотора 
контактор "Главный", используйте следующее 
соединение проводов. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
4.8 Вентилятор, контроль температуры 

(дополнительно) 
 

В некоторых случаях температура масла 
компрессора с переменной скоростью может 
слишком понижаться при длительной работе с 
низкой скоростью. 
 

У блока ППС-Р есть дополнительная функция, 
которая может регулировать с помощью 
термореле контактора мотора "Вентилятор" в 
отклик на температуру масла. Чтобы 
использовать эту функцию, в системе подачи 
масла необходимо смонтировать совместимый 
датчик температуры (типа KTY, поставляемый 
отдельно). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Для компрессора, который зависит от 
охлаждающего вентилятора для главного 
мотора, эта опция может быть неподходящей. 
 

  Если используется эта дополнительная 
функция, потребуется дополнительный кабель 
от блока ППС-Р. См. подробности соединения 
кабелей и элементов в схеме кабельных и 
межэлементных соединений в конце 
руководства. 
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4.9 Релейный выключатель при неполадках 
ППС-Р 
 
Блок ППС-Р оборудован "нормально закрытым" 
контактом без напряжения, который открывает 
цепь, если происходит неполадка блока ППС-Р 
или панели ППС. Номинал контакта 250 В при 
5А максимум. 
 
Контакт "неполадка" блока ППС-Р должен быть 
включен в цепи обнаружения неполадок 
контроллера компрессора, например, 
отключение при неполадке, если "Контакт 
неполадки" блока ППС-Р указывает на 
состояние неполадки. 
 
  

 
 
Подсоедините контакт неполадки блока 
ППС-Р к цепи неполадки "мотор" 
контролирующей системы компрессора. 
Используйте для этой цели цепь 
"перегрузка мотора" (1) или цепь 
термистора мотора (2). В качестве 
альтернативы, если отсутствует цепь 
неполадок мотора, подсоедините в цепь 
"Аварийная остановка" (3) или другую цепь 
неполадок, которые вызывают отключение. 
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4.10 Вспомогательное питание с 
фиксированной частотой 
 

Обычно контролирующая система 
компрессора, а также охлаждающий 
вентилятор, масляный насос и (или) другое 
вспомогательное оборудование получает 
питание от главного источника питания 
компрессора (1). Необходимо поддерживать 
питание с фиксированной частотой для всех 
цепей компрессора, кроме главного мотора. У 
панели ППС для этой цели имеется отдельное 
трехфазное вспомогательное питание с 
фиксированной частотой. 
 

Смонтируйте вспомогательное питание с 
фиксированной частотой (2) в пускатель 
компрессора или область распределительного 
устройства с использованием отдельного 
кабеля с соответствующим номиналом. Может 
понадобиться использование дополнительных 
контактов (не поставляются). 
 
Идентифицируйте провода от питания (обычно 
2-фазное или 3-фазное питание) к 
трансформатору (Т) контролирующей системы 
компрессора. Отсоедините их от входа питания 
главного мотора и подсоедините ко 
вспомогательному питанию с фиксированной 
частотой. 
 
Идентифицируйте любое другое 
вспомогательное оборудование, например, 
мотор вентилятора (F), и заново подсоедините 
ко вспомогательному питанию с фиксированной 
частотой.
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4.11 Интерфейсные соединения ‘i-PCB’ 
 
Для монтажа блока ППС-Р необходимо 
соединение "i-PCB". 
 
" i-PCB" – это контактный рельс по стандарту 
DIN, сконструированный для монтажа внутри 
контроллера компрессора или в области 
распределительного устройства, соединенный 
с блоком ППС-Р шестижильным кабелем. 
 
"i-PCB" используется для мониторинга 
состояния компрессора, а в некоторых 
устройствах для контроля регулировки 
"дистанционной нагрузки / разгрузки" или 
"переключателя давления". 
 

i-PCB

LED 1 LED 2

C01 C02 C04

C03

2 4 61 3 5

X01

VSD-R Box

2 4 61 3 5

S
E

Q

LO
A

D

G
N

D

D
I2

D
I1

+V
D

C

 
 
Соединение "i-PCB" использует систему 
обнаружения на 12В – 250В переменного и 
постоянного тока и универсальные релейные 
выключатели на выходе (250 В переменного и 
постоянного тока при 5 А максимум). 
Интегрированное непосредственно в цепи 
воздушного компрессора, "i-PCB" не нуждается 
в дополнительных реле или дистанционных 
входах. Также "i-PCB" работает как 
электрический барьер между компрессором и 
блоком ППС-Р, обеспечивая защиту и 
изоляцию напряжения. 

4.11.1 Мониторинг состояния компрессора 
 

"i-PCB" снабжен шестиконтактным 
терминалом С04 для мониторинга 
компрессора. В "i-PCB" используется три 
входа ("Готов", "Работа" и "Нагрузка"), 
чтобы определить состояние компрессора. 
Все три входных сигнала необходимы для 
мониторинга состояния. 
 
"ГОТОВ" 
 

Соединение "Готов" предназначено для 
индикации того, что компрессор в 
состоянии после запуска, в нем 
отсутствуют неполадки, препятствующие 
работе, и он готов к управлению блоком 
ППС без ручного вмешательства. 
 

Вход "Готов" 

Вход "Готов" принимает 12-250 В 
переменного тока (50/60 Гц) или 
постоянного тока. 
 

Внимание: Не подсоединять напряжение 
более 250 В к данному входу. 
 
Данный вход следует подсоединять к 
терминалам лампы "готов" или "рабочее 
состояние", или другой цепи системы 
управления компрессора, которая пропускает 
ток, когда компрессор находится в состоянии 
запуска (ожидания или работы). 
 

Напряжение на этом входе должно отключаться, 
когда компрессор остановлен или не в 
состоянии подавать воздух при сигнале 
нагрузки, или когда нажата кнопка "Аварийная 
остановка", или когда в компрессоре 
присутствует неполадка, препятствующая 
работе компрессора.  
 
Когда лампа "Готов" компрессора или другая 
цепь управления пропускает ток, "i-PCB" 
обнаружит напряжение и подаст сигнал на блок 
ППС, что компрессор готов и в состоянии 
принимать нагрузку и подавать воздух, когда 
будет подан сигнал запроса нагрузки. 
 

 Терминал входа "i-PCB" должен быть 
всегда соединен с нейтральным, обычным 
или нулевым проводом применяемого 
входа.  

0V

+V

READY LAMP

RUN READYALARM
C04  

Лампа "Готов" 

   Сигнализация  Работа  Готов 
                               С04 
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Вход "Готов", альтернативный метод 
подсоединения: 
 

В тех случаях, когда отсутствует удобный 
сигнал напряжения для состояния компрессора 
"Готов", вход "Готов" можно подсоединить 
непосредственно к системе управления 
источника питания, постоянно имеющейся у 
компрессора (12 В – 250 В переменного или 
постоянного тока). Это обеспечит подачу 
сигнала на блок ППС, что компрессор готов к 
работе в то время, когда на компрессор 
подается питание. В блоке ППС имеется 
встроенная функция для определения, когда 
компрессор не отвечает, или находится в 
отключенном состоянии, независимо от 
постоянного сигнала "Готов". Если блок ППС 
подает команду компрессору работать / 
принимать нагрузку, но не получает сигнал 
"РАБОТА" в течение 60 секунд, блок ППС будет 
считать компрессор неготовым, и укажет, что 
компрессор не подключен. Если в любое время 
получен сигнал "РАБОТА", блок ППС 
автоматически переключает компрессор из 
состояния неготовности и возобновляет 
управление. 

F1

+Vac

0Vac

READY  
 

 Никогда не подсоединяйте положительное 
соединение входа "ГОТОВ" непосредственно к 
выходу системы управления трансформатора, 
всегда соединяйте с предохранителем или 
автоматическим выключателем. 
 
Если обычно замкнутый контакт кнопки 
"Аварийная остановка" включен в цепь 
источника питания компрессора, ведите 
соединение после контактов кнопки "Аварийная 
остановка". Это немедленно укажет на 
неготовое состояние компрессора, если 
активирована кнопка "Аварийная остановка". 

РАБОТА 
 

  РАБОТА = ЗАПРОС РАБОТЫ (RR) 
 
Блок ППС-Р использует вход РАБОТА 
устройства "i-PCB", чтобы определить 
сигнал "запрос работы" от контроллера 
компрессора или контролирующей 
системы. 
 

A1

A2

1 3 5

2 4 6

1

2

L D

L

0V

C04

RUN

i-PCB

 
 
Сигнал "запрос работы" поступает от 
контроллеров компрессора на выходе 
контакторов "Главный" или "Линия" (L). 
 
Вход "РАБОТА" принимает от 12 В до 250 В 
только переменного тока (50/60 Гц) – 
постоянный ток использовать нельзя 
 

 Не подсоединять напряжение более 
250 В к данному входу. 
 
См. подробности в разделе "Контакторы 
пускателя компрессора". 
 

    Готов 
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НАГРУЗКА 
 

  СИГНАЛИЗАЦИЯ = НАГРУЗКА (LS) 
Блок ППС-Р использует вход АВАРИЙНАЯ 
СИГНАЛИЗАЦИЯ "i-PCB" для определения, в 
каком состоянии нагрузка компрессора. В "i-
PCB" нет функции для входа аварийной 
сигнализации, когда он используется с блоком 
ППС-Р. Доступен вспомогательный входной 
терминал "Аварийная сигнализация" внутри 
блока ППС-Р. 
 

 Неисправность, из-за которой компрессор 
останавливается или не может работать, 
определяется по входам "Работа" и "Готов"; 
аварийная сигнализация является 
дополнительной, а не обязательной функцией. 

            
Вход "НАГРУЗКА" принимает 12-250 В переменного 
тока (50/60 Гц) или постоянного тока. 
 

 Не подсоединять напряжение более 250 В к 
данному входу. 
 
Вход "Нагрузка" можно подсоединять к терминалам 
соленоида нагрузки компрессора или другой 
доступной части цепи управления, на которую 
подается ток, когда на компрессоре имеется 
нагрузка. 
 

 Терминал входа "i-PCB" должен быть всегда 
соединен с нейтральным, обычным или нулевым 
проводом применяемого входа.  
 
Для компрессора, который не оборудован 
соленоидом нагрузки (компрессор, который 
находится под нагрузкой всегда, когда он работает), 
вход "нагрузка" можно подсоединять ко входу 
"Работа". 

 
 

0V

+V

LOAD
SOLENOID

RUN READYALARM
C04

СОЛЕНОИД 
НАГРУЗКИ 

Сигнализация Работа Готов 

RUN READYALARM
C04

Running

0v

 
Сигнализация   Работа   Готов 

С04 

Работа 
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4.11.2 Контроль управления переключателем 
давления 
 

Блок ППС-Р контролирует выходные реле 
нагрузки / разгрузки "i-PCB" в соответствии с 
контрольными точками давления нагрузки и 
разгрузки. Контакты реле нагрузки / разгрузки 
можно использовать для контроллеров 
компрессора, нагрузка / разгрузка которых 
регулируются "переключателем давления". 
 
Внутренние выходные цепи  ‘i-PCB’  
 
 

 
 
Функции терминалов С01 и С02 "i-PCB" состоят 
в контроле управления нагрузкой и разгрузкой 
компрессора. 
 
Управление переключателем давления: 
 
Для воздушных компрессоров, снабженных 
электромеханическим переключателем 
давления, предусмотрен шестиконтактный 
терминал С02, чтобы обеспечить соединение с 
переключателем давления через 
двухпроводное или трехпроводное соединение. 
 
 

 Функции терминала NC (нормально 
закрыт) и NO (нормально открыт), 
относящиеся к "i-PCB" – функции 
внутреннего соединения, их не следует 
относить к соединению с переключателем 
давления компрессора (который обычно 
соединен в обратном порядке). 
 

 На терминалах переключателя 
давления компрессора может быть 
смертельное напряжение. Отключите 
источник питания компрессора перед 
началом любой работы. 
 
Двухпроводное соединение переключателя 
давления: 
 

 
 
 
Трехпроводное соединение переключателя 
давления: 
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Дистанционное управление нагрузкой / 
разгрузкой: 
 

Для воздушных компрессоров, имеющих функцию 
"Дистанционное / Локальное управление давлением" 
и "Дистанционная нагрузка / разгрузка" 
предусмотрен цифровой входной 
четырехконтактный терминал С01. 
 
Этот терминал обеспечивает замыкание контактов 
без напряжения для контроля нагрузки, а также 
обеспечивает замыкание контактов без напряжения 
для обеспечения дистанционного контроля 
давления. 
 
Вход дистанционного контроля нагрузки 
обеспечивает возможность изменять управление 
нагрузкой компрессора от внутреннего управления к 
внешнему дистанционному выключателю. 
 

 Блок ППС-Р все время поддерживает 
дистанционный контроль нагрузки / разгрузки. 
Вход "поддержание дистанционной нагрузки" 
или функция контроллера компрессора может 
выбираться постоянно, для поддержания 
дистанционного контроля нагрузки/разгрузки. 
 

 
Можно этого достичь и другими методами, если 
они больше подходят, например: с 
использованием "перемычки". 
 
Нагрузка и последовательное соединение: 
 

Inputs Common

Remote Load Local/Remote
or
Remote Load Enable

COMPRESSOR CONTROLLER 
INPUTS

C01

C

LO
A

D C

S
E

Q

 

 
 Обычное напряжение контроллера 

компрессора может быть 0 В или +В. 
 
Логика входа управления давлением 
"локальный / дистанционный" или вход 
"дистанционная нагрузка" обращена по 
сравнению с электронным датчиком 
давления, в данном случае выходы 
"переключателя давления" (терминал С02) 
можно использовать для установления 
соединений с альтернативной логикой 
контроля. 
 
Например: 
Если вход контроллера компрессора 
"Локальный / дистанционный контроль 
давления" относится к обычно открытому 
типу, "дистанционный" в закрытом 
состоянии, но вход "Дистанционная 
нагрузка" относится к обычно закрытому 
типу, "нагрузка" в открытом состоянии, 
можно использовать контакты терминала 
переключателя давления "i-PCB" для 
установления верной логики переключения. 
 

 
 
См. электрическую схему внутреннего 
выхода "i-PCB" для установления 
желательной логики переключения, 
которая может отличаться от обычной. 
 
В качестве альтернативы, используйте 
"перемычку" для обеспечения 
"дистанционной нагрузки" или 
"дистанционного контроля давления", если 
это подходящий вариант. 
 

 Не пытайтесь использовать 
выходные соединения "Электронный 
контроль давления" (терминал С01) и 
"Контроль переключения давления" 
(терминал С02) одновременно. Эти две 
выходные функции внутренне соединены, 
и может произойти короткое замыкание 
или возникнуть неполадка. 

C01
C

LOAD

C

SEQ

common

common

Local/Remote

Remote Load

Локальный/дистанционный 

обычный 

Дистанционная нагрузка 

обычный 

Входы контроллера компрессора 

Дистанционная
нагрузка

Обычные входы 

Дистанционный / 
локальный или 
Дистанционная 
нагрузка действует 

C02
NO

OUT C

NC

NO

C

NC

IN

common

common

Local/Remote

Remote Load

Локальн./Дистанцион. 

обычный 

Дистанцион. нагрузка

обычный 
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4.11.3 Выключатель для технического 
обслуживания: 
 
(Дополнительно – в зависимости от модели 
системы управления контроллером) 
 
"i-PCB" снабжен вводом без напряжения 
(терминал С05), который можно использовать 
для снятия контроля системы управления с 
компрессора, без возникновения указания на 
неполадку, в течение времени, необходимого 
на техническое обслуживание или текущий 
ремонт. 

1
2C05

 
 
Когда контакты входного терминала 
"Выключатель для технического обслуживания" 
соединены вместе, с использованием 
переключателя без напряжения, устройство 
управления будет указывать, что компрессор 
недоступен, но не станет генерировать сигнал 
тревоги, условия отключения или остановки. 
Устройство управления также исключит 
компрессор из последовательной стратегии и 
заменит его альтернативным доступным 
компрессором, если это необходимо. Когда 
входы "Выключателя для технического 
обслуживания" открыты, компрессор снова 
автоматически будет включен в 
последовательную стратегию, и станет 
использоваться в соответствии с 
необходимостью. 
 
Рекомендуется использование  для этой цели 
"блокировку клавиши переключателя", чтобы 
случайно не оставить контакты переключателя 
в закрытом состоянии после того, как будет 
закончено техническое обслуживание. 
 

  НЕ СЛЕДУЕТ подсоединять источник 
внешнего напряжения к контактам терминала 
С05. 
 

 Эта функция доступна только для 
моделей устройств  управления, 
оборудованных функцией "Выключатель для 
технического обслуживания". Для устройств 
управления без этой функции терминал С05 
не следует использовать. Активация 
функции "Выключатель для технического 
обслуживания", если устройство управления 
не оборудовано данной функцией, приведет к 
неполадкам функции обнаружения 
"Компрессор нагружен". 

 

Всп. отключение 
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4.11.4 Вспомогательный ввод аварийной 
сигнализации (дополнительно) 
 

Блок ППС-Р снабжен вспомогательным вводом 
"Аварийная сигнализация". Этот ввод можно 
использовать для обнаружения состояния 
компрессора "Предупреждение" или "Сигнал 
тревоги". Ввод можно также использовать для 
обнаружения аварийных условий вспомогательного 
оборудования, соединенного с компрессором. 
Устройство управления будет воспринимать сигнал 
тревоги, как относящийся к компрессору. 
 

 

По умолчанию вспомогательный ввод "Аварийная 
сигнализация" обычно открыт. Сигнал тревоги 
подается в закрытом состоянии. При необходимости 
можно поменять это в меню установки блока ППС-Р, 
чтобы обычно он был закрыт, а сигнал тревоги – в 
открытом состоянии. 
 
 4.11.5 Вспомогательный ввод отключения 
(дополнительно) 
 

Блок ППС-Р снабжен вспомогательным вводом 
"Отключение". Этот ввод можно использовать для 
обнаружения условий отключения компрессора. 
Ввод можно также использовать для мониторинга 
другого вспомогательного оборудования, 
соединенного с компрессором для установки 
условий отключения компрессора. 
 

Система управления будет воспринимать 
отключение как отключение компрессора и удалит 
компрессор из последовательности; компрессор 
будет работать в течение времени, установленного 
на контроллере компрессора, затем остановится. 

 

По 
умол
чани
ю 
вход 
вспо
мога
тель
ного 
откл

ючения обычно открыт, "Отключение" – при 
закрытом состоянии. Если необходимо, это можно 
поменять в меню установки блока ППС-Р, чтобы 
обычно он был закрыт, а отключение наступало в 
открытом состоянии. 
 

• Максимальная длина кабеля для 
вспомогательных входов 100 м. 

5. ВВОД В ЭКСПЛУАТАЦИЮ 
 
5.1 Процедура ввода в эксплуатацию 
 

Рекомендуется, чтобы монтаж и ввод в 
эксплуатацию проводили только 
уполномоченные и обученные поставщики 
изделия. 
 

Необходима информация о системе управления 
компрессора, способе работы и установочных 
параметрах. Необходимо также знать работу 
компрессоров ППС, иметь опыт работы с 
системами управления компрессора, иметь 
базовые знания о системах сжатого воздуха, 
чтобы успешно монтировать и запустить это 
изделие. 
 
5.2 Физические проверки 
 

Перед подачей питания к блоку ППС-Р 
удостоверьтесь, что источник питания 
правильно и надежно подсоединен, и что 
селектор рабочего напряжения установлен 
на верное значение напряжения источника 
питания; 115 В или 230 В переменного тока 
(±10%), 50/60 Гц, см. раздел "Монтаж". 
 

Проверьте и удостоверьтесь, что все 
соединения выполнены правильно и 
надежно; для блока ППС-Р и панели ППС. 
 
5.3 Данные о главном моторе 
компрессора 
 

Установите следующие технические 
данные из фирменной таблички главного 
приводного двигателя компрессора. Эта 
информация необходима для 
конфигурации ППС. 
 

kW V A
rpm pf sf

Hz

 
 
Скорость работы _ _ _
 об/мин 
Рабочий ток _ _ _ A 
Рабочее напряжение _ _ _ В 
Рабочая частота    _ _ Гц 
Номинальная мощность _ _ _
 кВт 
Коэф-т мощности 0._ _  км 
Эксплуат. коэф-т 1. _ _ эк 
Число полюсов        _ пол. 
 
Руководство: 
 
Рабочая скорость будет немного меньшей, 
чем "синхронная" скорость (обычно на 2-5% 
меньше). Синхронная скорость 
определяется числом полюсов мотора и 
частотой источника питания. 
 

20
22

X05

19
21

Aux Alarm

18
17  

Всп. сигнал трев. 

Aux Trip

20
22

X05

19
21

18
17
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Рабочий ток обычно приводится в виде двух величин 
(например: 140/155 А). Более высокое значение 
относится к меньшему рабочему напряжению (380 
В), а более низкое значение относится к более 
высокому рабочему напряжению (415 В переменного 
тока). Используйте соответствующую величину для 
используемого подаваемого напряжения. 
 

Рабочее напряжение обычно приводится в виде двух 
величин, соответствующих максимальному и 
минимальному номинальному рабочему напряжению 
мотора (например: 380/415 В). Иногда указывается 
единственное номинальное напряжение (например: 
400 В переменного тока). Используйте максимальное 
номинальное рабочее напряжение или номинальное 
напряжение. 
 

Рабочая частота указывается одной величиной, 50 
Гц или 60 Гц. 
 

Номинальная мощность соответствует 
номинальному размеру мотора (параметр выходной 
номинальной мощности; например 75 кВт).  
 

Коэффициент мощности будет составлять величину 
между 0,8 и 0,95; но он приводится не всегда. Если 
он приведен, то значение обычно указывается с 
буквами "pf" (км - коэффициент мощности). Если не 
приведен, используйте номинальное значение 0,88. 
 

Эксплуатационный коэффициент – важная 
величина, но он обычно не приводится. Мотор, у 
которого эксплуатационный коэффициент 1,1, 
например, оценивается производителем как 
способный работать при 110% от номинальной 
мощности. В этом случае мотор будет работать при 
более высоких температурах, и потреблять больший, 
чем ожидается, ток от источника питания. 
Производители воздушных компрессоров обычно 
поставляют моторы с эксплуатационным 
коэффициентом, чтобы повысить выходные 
значения по сравнению с "номинальным" размером 
мотора. Если не приведено никакого значения 
"эксплуатационного коэффициента", считайте 
эксплуатационный коэффициент равным 1,05. 
 

Число полюсов обычно четко указывается, и 
составляет в типичном случае "2" или "4" для 
компрессоров с винтовым ротором или ротационных 
пластинчатых компрессоров. Компрессоры 
поршневого типа обычно используют моторы с 
числом полюсов "4", хотя у некоторых моделей с 
невысокой скоростью бывают моторы с числом 
полюсов "8". 
 

5.4 Тип привода панели ППС  
 

Установите "Тип привода" панели ППС. Эта 
информация указывается на этикетке или табличке 
внутри панели. "Тип привода" – это один из типов, 
указанных в таблицах типов привода в разделе 
данного руководства "Технические данные". 
 

Тип привода _ _ . F5 . _ 
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5.5 Перемещение по меню 
 
Отображение структуры пунктов: 
 
Отображения всех значений, параметров или 
выбора опций сгруппированы в списках меню. 
Пункты сведены в список в соответствии с типом и 
классификацией. Пункты, которые можно 
использовать для выбора опций или модификации 
функций, сведены в списки "режимного меню". 
Пункты, которые пользователю необходимо видеть в 
процессе работы, например, реальное давление, 
сведены в список нормального рабочего меню. 
Списки идентифицируются по номеру страницы, 
обычный список отображений для пользователя – 
это страница "Р00". Все параметры и опции 
находятся на страницах режимного меню "Р01" или 
дальше. Все пункты страницы "Р00" только 
отображаются, их нельзя регулировать. 
 
Нормальный рабочий режим (Страница P00): 
При монтаже контроллера, все отображаемые 
элементы и светодиодные индикаторы включаются 
на три секунды, затем дисплей показывает 
программный код еще на три секунды, прежде чем 
закончится установка в исходное положение и будет 
показан нормальный рабочий режим (стр. Р0). На 
странице Р00 "нормальный рабочий режим" 
основной дисплей будет непрерывно показывать 
замеряемое давление подачи, и дисплей пунктов 
будет показывать первый пункт "пользовательского" 
меню. Пункты пользовательского меню можно в 
любое время выбирать, используя кнопки "Вверх" 
или "Вниз". Нажатие на кнопку "Ввод" заблокирует 
отображение любого выбранного пункта и будет 
препятствовать возвращению в состояние дисплея 
по умолчанию. Когда дисплей пунктов заблокирован, 
будет медленно мигать символ ключа блокировки. 
Чтобы разблокировать отображаемый пункт, следует 
нажать "Вверх" или "Вниз", чтобы появилось 
отображение другого пункта, или нажать 
"Переустановку" или "Переход". На странице "Р00" 
нельзя отрегулировать ни одно значение, опцию или 
параметр. Если происходит неполадка, первым 
пунктом списка становится код неполадки, и дисплей 
автоматически переходит к отображению кода 
неполадки. В любое время может отображаться 
несколько активных кодов неполадки. 
 

Код доступа: 
 

Доступ к списку на страницах больших номеров, 
чем страница "Р00", ограничен кодом доступа. 
Чтобы попасть на страницы режимного меню, 
следует нажать "ВВЕРХ" и "ВНИЗ" 
одновременно, отобразится ввод для кода 
доступа, и замигает первый знак кода. Чтобы 
отрегулировать значение первого знака кода, 
использовать ПЛЮС или МИНУС, затем нажать 
ВВОД. Замигает следующий знак кода; следует 
использовать ВВЕРХ или ВНИЗ для 
регулировки, затем нажать ВВОД (ENTER). 
Повторить операцию для всех четырех кодовых 
знаков. 
 
 
 
 
Если номер кода менее 1000, первый знак кода 
будет 0 (ноль). Чтобы вернуться к предыдущему 
знаку кода, нажмите ПЕРЕХОД (ESCAPE). Когда 
все четыре знака установлены в соответствии с 
присвоенным номером кода, нажмите ВВОД. 
Несуществующий код вернет дисплей в 
нормальный рабочий режим, страница "Р00". 
 

Максимальное время ожидания кода 
доступа: 
 

When in menu mode, if no key activity is detected 
for a period of time the display will automatically 
reset to the normal operational display; Page ‘P00’.  
 
Перемещение в режиме меню: 
 

В режиме меню дисплей с основным значением 
будет мигать и указывать номер страницы. 
Чтобы выбрать страницу, следует нажимать 
ВВЕРХ и ВНИЗ. Для каждой страницы дисплей 
будет показывать первый пункт списка на 
странице. Чтобы просмотреть список, нажмите 
ВВОД, номер страницы перестанет мигать, и 
начнет мигать отображение пункта. Нажимайте 
ВВЕРХ или ВНИЗ, чтобы просмотреть пункты на 
выбранной странице. Чтобы выбрать значение 
пункта для модификации, нажмите ВВОД, 
отображение перестанет мигать, и будет мигать 
отображение величины. Теперь можно изменить 
величину или опцию, нажимая ВВЕРХ (Плюс) 
или ВНИЗ (Минус). Чтобы занести 
модифицированную величину или опцию в 
память, нажмите ВВОД; либо можно отменить 
модификацию и оставить исходные установки, 
нажав ПЕРЕХОД (ESCAPE). 
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Чтобы в режиме меню перейти на шаг назад в 
процессе перемещения, в любое время можно 
нажать ПЕРЕХОД (ESCAPE). При нажатии 
ПЕРЕХОД, когда мигает номер страницы, 
устройство выйдет из режима меню и снова 
станет отображать нормальный рабочий 
режим; страницу "Р00". 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Чтобы выйти из режима меню и вернуться 
в нормальный рабочий режим, в любое время 
можно нажать ПЕРЕУСТАНОВКУ (RESET) в 
течение двух секунд. Любое значение или 
регулировка опции, которые не были 
подтверждены и занесены в память, будут 
удалены, и вернется исходная установка. 
 

 Мигающий символ "Ключ", 
отображаемый с любым пунктом, 
показывает, что пункт заблокирован, его 
нельзя модифицировать. Это происходит, 
если пункт не регулируется (только 
отображается), или в тех случаях, если 
пункт нельзя отрегулировать в то время, 
когда блок ППС-Р находится в рабочем 
состоянии ЗАПУСК.
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5.6 Карта меню 
 
МЕНЮ P00 - Пользователь 
C> Информация 
SP Процент скорости 
Tm Температура мотора 
T2 Вторая температура 
Fr Частота 
Sr Скорость мотора 
Dl Ток приводного двигателя 
Du Напряжение приводного двигателя 
DP Мощность мотора 
Dt Температура привода 
DS Состояние привода 
dE Привод, код ошибки 
 
КОД ДОСТУПА ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ 
 

МЕНЮ P01 – Контрольные точки давления 
Pu Контрольная точка давления разгрузки 
PL Контрольная точка давления нагрузки 
P> Единицы измерения давления 
T> Единицы измерения температуры 
rT Время ускорения запуска 
 

МЕНЮ P02 – Журнал ошибок 
01 Журнал ошибок № 1 
до 
15’ Журнал ошибок № 15 
 
КОД ДОСТУПА ДЛЯ ТЕХНИЧЕСКОГО ОБСЛУЖИВАНИЯ 
 

МЕНЮ P05 – Контрольн. точки температуры 
TH Верхний предел мотора 
TL Нижний предел мотора  
FH Верхний предел вентилятора 
FL Нижний предел вентилятора 
 

МЕНЮ P06 - Диагностика 
См. "Диагностика" 
 

МЕНЮ P07 – Конфигурация 
Ad Сетевой адрес (номер компрессора) 
Ao Селектор аналогового выхода 
D4 Селектор типа Di4 (Всп. вход отключен.) 
D5 Селектор типа Di5 (Всп. вход сигнала) 
FA Контроль вентилятора 
T2 Вторая температура 
BT Селектор передаваемой температуры 
 

 
 

  
 
Код доступа ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ  = 0011 
Код доступа ОБСЛУЖИВАНИЯ = 0021

 
 
МЕНЮ P08 – Регулировка скорости 
SC Режим контроля регулировки 
скорости 
SH Максимальная скорость 
SL Минимальная скорость 
So Оптимальная скорость 
Su Скорость при разгрузке 
S> об/мин (не регулируется) 
Pf Коэффициент Р (пропорциональн.) 
If Коэффициент I (интегральн.) 
C> Процент интервала (не регулируется) 
rr Максимальная скорость 
отслеживания нагрузки 
 

МЕНЮ P09 – Калибровка давления 
do Противодавление 
dr Диапазон давления 
 

МЕНЮ P10 – Конфигурация уровня 2 
dr Диапазон датчика давления 
Er Переустановка журнала ошибок 
 

МЕНЮ P12 – Карта мотора 
HF Максимальная частота привода 
rr Номинальные об/мин 
rC Номинальный ток 
rT Номинальное напряжение 
rF Номинальная частота 
rP Номинальная мощность 
Co Коэффициент мощности 
SF Эксплуатационный коэффициент 
Pn Число полюсов 
Ct Тип охлаждения 
 
МЕНЮ P13 – Карта привода 
dT Тип привода 
bS Усиление 
db Усиление по схеме треугольника 
dt Время усиления по схеме треугольн. 
SF Частота переключений 
OL Процент перегрузки по току 
on Перемодуляция 
PF Коэффициент регулировки мощности 
 
 
 
 

 Меню P03, 04 и 11 не используются. 
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5.7 Установка пунктов меню 
 
5.7.1 Контрольные точки рабочего давления 
 

Pu – Контрольная точка давления разгрузки 
PL – Контрольная точка давления нагрузки 

(PL = целевое давление ППС) 
 
5.7.2 Селектор единиц измерения давления 
 

Выбирает отображаемые единицы измерения 
(бар, пси или кПа) 
 
5.7.3 Селектор единиц измерения 
температуры 
 

Выбирает единицы измерения температуры (oC 
или oF) 
 
5.7.4 Время ускорения запуска 
 

Время, которое потребуется ППС, чтобы 
ускорить главный мотор до рабочей скорости 
при последовательности запуска мотора (см. 
Время запуска мотора компрессора). 
 
5.7.5 Меню журнала ошибок 
 

Каждый пункт журнала ошибок показывает код 
неполадки. В журнале ошибок хранится 
последние 15 неполадок в хронологическом 
порядке, пункт "01" соответствует последней по 
времени. 
 
5.7.6 Верхний / нижний предел температуры 
мотора 
 

max.

min.

tHtL

oC

1
2

min. = max.

rpm

rpm

rpmSH

SL

 
 

1) Нормальное колебание скорости 
2) Предельное колебание скорости 

 
Блок ППС-Р ведет мониторинг температуры 
корпуса мотора или выхода охлаждающего 
мотор воздуха при работе. В некоторых 
случаях продолжительная работа при низкой 
скорости может вызвать повышение 
температуры мотора. Если температура 
повышается выше установленного нижнего 
предела "TL", блок ППС-Р начнет ограничивать 
минимальную возможную скорость мотора. 

Минимальный предел скорости будет 
возрастать пропорционально подъему 
температуры, пока температура не достигнет 
верхнего предела "TH". 
 

Если температура мотора достигает верхнего 
предела, минимальный предел скорости будет 
равняться максимальной скорости, и компрессор 
будет регулироваться только с использованием 
нагрузки / разгрузки. По мере того, как 
температура будет падать, минимально 
возможный предел скорости снова сократится. 
 

В период работы с минимальной предельной 
скоростью мотор по-прежнему будет менять 
скорость в интервале от нижнего предела до 
максимальной скорости, в зависимости от 
давления. Когда минимально возможный предел 
скорости увеличивается, компрессор может 
регулироваться с использованием нагрузки / 
разгрузки, если расход падает ниже  
минимальной выходной скорости. 
 

Эта автоматическая функция предназначена 
для того, чтобы увеличить скорость мотора для 
обеспечения более интенсивного охлаждающего 
воздушного потока для моторов, которые 
снабжены вентилятором с приводом от вала. 
Это действие препятствует возникновению 
неполадки из-за высокой температуры мотора и 
увеличивает срок службы мотора, без 
прерывания подачи воздуха. 
 

При вводе в эксплуатацию следует дать 
компрессору поработать в течение по крайней 
мере одного часа. Ведите мониторинг 
измеряемой температуры мотора в течение 
этого периода и отметьте максимум. Нижний 
предел температуры "TL" должен быть 
установлен выше наблюдаемого максимума. 
Если это испытание проводится зимой, или 
окружающий воздух холоднее, чем он обычно 
бывает в другое время, учтите влияние 
повышенной температуры окружающего 
воздуха. Верхний предел "TH" должен быть 
установлен примерно на 20о выше нижнего 
предела "TL". 
 
5.7.7 Верхний / нижний уровень температуры 

вентилятора (дополнительно)  
 

В некоторых случаях при длительной работе при 
низких скоростях может происходить 
переохлаждение масла, для компрессоров, 
оборудованных постоянно работающими 
моторами вентиляторов. 
 

Если блок ППС-Р оборудован дополнительны 
"датчиком температуры масла" на входе "вторая 
температура", он может контролировать 
охлаждающий вентилятор, который управляется 
реле "контактора". 
Если температура поднимается выше 
установленного верхнего предела "FH", 
подается ток на выход вентилятора. Если 
температура падает ниже установленного 
нижнего предела "FL", подача тока 
прекращается. 
Контроль вентилятора можно также 
осуществлять, используя "температуру мотора", 
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см. Контроль вентилятора. 
5.7.8 Сетевой адрес 
 

Сетевой адрес; его следует установить на 
идентификационный номер компрессора, 
который используется управляющей системой 
компрессора (от 1 до 12). Каждый компрессор в 
системе должен иметь свой собственный 
идентификационный номер. 
 
5.7.9 Селектор аналогового выхода 
 

Выбирает функцию выхода 4-20 мА. 
 

0: Блокировка (0,0 мА) 
1: Сигнал тревоги (цифровой: 0/20 мА) 
2:  Отключение (цифровой: 0/20 мА) 
3: Груп. неполадка (цифровой: 0/20 мА) 
4: Компр. работает (цифровой: 0/20 мА) 
5: Компр. нагружен (цифровой: 0/20 мА) 
6: Компр. готов (цифровой: 0/20 мА) 
7: Давление (копия входа давления) 
8: Температура мотора 
9: Скорость привода (0 – макс. об/мин) 
 

 Цифровые выходы (от 1 до 6) 
предназначены для подачи тока на реле 24 В 
постоянного тока (поставляется отдельно), у 
которого есть переключатель и ток подачи не 
более 20 мА. 
 
5.7.10 Селектор вспомогательного входа 
отключения 
 

Выбор: обычно открыт / обычно закрыт 
 

0: NO, отключение при закрытии (по 
умолчанию) 
1: NC, отключение при открытии 
 
5.7.11 Селектор вспомогательного входа 
аварийного сигнала 
 

Выбор: обычно открыт / обычно закрыт 
 

0: NO, сигнал тревоги при закрытии (по 
умолчанию) 
1: NC, сигнал тревоги при открытии 
 
5.7.12 Контроль вентилятора (дополнительно) 
 

Определяет, используется ли для контроля 
вентилятора "температура мотора" или "вторая 
температура" (дополнительная функция) 
 

0: деактивировать контроль вентилятора 
(по умолчанию) 
1: использовать температуру мотора 
2: использовать вторую температуру 
 
5.7.13 Вторая температура (дополнительно) 
 

0: деактивировать (не использовать 
датчик неполадки)  
1: активировать 
 

5.7.14 Селектоpпередаваемой 
температуры 
 

Стандартное состояние сетевой передачи 
для блока ППС-Р включает "давление" и 
"температуру мотора". Стандартная 
компьютерная программа визуализации 
отображает эти две величины. Если 
необходимо, может передаваться "вторая 
температура" вместо "температуры 
мотора". 
 

0: температура мотора – по 
умолчанию 
1: вторая температура 
 
5.7.15 Калибровка противодавления 
 

Подвергнуть датчик воздействию 
атмосферного давления (0,0 бар g), 
отрегулировать при необходимости, чтобы 
отображалось давление 0,0 бар. Когда 
выбран этот пункт меню, на экран 
выводится измеренное давление вместо 
"номера страницы меню". 
 

 Сначала установить "номинальный 
диапазон датчика давления" на стр. Р10 
меню. 
 
5.7.16 Калибровка диапазона давления 
 

Применить точно известное давление к 
датчику давления, затем отрегулировать 
при необходимости, пока отображаемое 
давление не будет соответствовать 
приложенному давлению. При этой 
процедуре приложенное давление может 
быть статическим или колебаться. Когда 
выбран этот пункт меню, на экран 
выводится измеренное давление вместо 
"номера страницы меню". 
 

 Сначала установить "номинальный 
диапазон датчика давления" на стр. Р10 
меню. 
 

5.7.17 Диапазон датчика давления 
 

 Неверная регулировка при калибровке 
датчика давления или установке диапазона 
повлияет на точность, работу и функции 
безопасности, связанные с давлением. 
 

Это значение – номинальный диапазон датчика 
давления. Перед калибровкой датчика с 
использованием меню Р09 следует сначала 
установить эту величину. 
 

Например: 
a) Если датчик давления "0-16 бар", установить 
диапазон на 16 бар. 
б) Если датчик давления "-1 (минус один) – 15 
бар", установить диапазон на 16 бар (и сначала 
установить калибровку "противодавление" на -
1,0 бар). 
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в) Если датчик давления "0-40 бар", установить 
диапазон на 40 бар. 
5.7.18 Переустановка журнала ошибок 
 
Установить на "RST" и нажать ВВОД, чтобы 
очистить и переустановить меню "Журнал 
ошибок". 
 
5.8 Время запуска мотора компрессора 
 
"Привод с переменной скоростью" ускоряет 
мотор (мягкий старт) плавным и регулируемым 
образом. Время, которое необходимо ППС для 
ускорения до скорости разгрузки, определяется 
"временем ускорения запуска" (Р01: Rt). 
 
5.8.1 Время ускорения запуска: 
"Время ускорения запуска" следует установить 
на нормальное время для размера мотора 
компрессора по схеме звезды или 
треугольника. 
 
Нет необходимости изменять время, 
установленное в контролирующей системе 
компрессора, при стартере компрессора по 
схеме звезды или треугольника. Установить 
"время ускорения запуска" блока ППС-Р, чтобы 
оно соответствовало времени компрессора по 
схеме звезды или треугольника. 
 
Для маленьких компрессоров, у которых 
обычно время по схеме звезды или 
треугольника составляет менее 4,0 секунды, 
установите "время ускорения запуска" на 4,0 
секунды. 
 
Если у компрессора стартер "прямо от линии", 
или время по схеме звезды или треугольника 
неизвестно, используйте в качестве 
руководства таблицу, приведенную ниже: 
 
Мотор Типичное Время 
кВт время по  ускорения 
 схеме (сек) запуска (сек) 
 
4,0-7,5 1,2-2,0 4.0 
11-22 2,4-3,6 4.0 
30-45 4,0-5,5 4,0-5,5 
55-75 6,0-8,0 6,0-8,0 
90-110 9,0-10,0 9,0-10,0 
132-200 12,0-14,0 12,0-14,0 
250-315 15,0-18,0 15,0-18,0 
 
5.8.2 Задержка нагрузки во время запуска 
мотора: 
Во время периода ускорения мотора 
компрессора следует обеспечить задержку 
нагрузки. Если компрессор "нагружен" в период 
ускорения, пусковой ток будет слишком 
большим и (или)  мотор может заглохнуть. 

 
В типичном случае контролирующие 
системы компрессора реализуют эту 
функцию как стандартную за время по 
схеме звезды или треугольника; время, 
которое требуется компрессору по схеме 
звезды или треугольника, можно 
установить для реализации этой функции. 
 

 Время по схеме звезды или 
треугольника контроллера компрессора 
больше не будет влиять на время запуска 
мотора, и может быть отрегулировано без 
ограничений до любой величины. 
Электромеханические контролирующие 
системы компрессора, как правило, 
используют обычно открытый контакт 
контактора "Треугольник", чтобы задержать 
работу "соленоида нагрузки" в течение 
времени по схеме треугольника. Для 
систем, которые используют 
вспомогательный контакт контактора 
"треугольник", модифицированная работа 
контактора "треугольник" нарушает эту 
функцию. Чтобы снова установить эту 
функцию, следует смонтировать 
дополнительное реле (с обычно открытым 
контактом) к выходу исходного контактора 
"треугольник" контроллера компрессора. 
Используйте контакты реле, чтобы 
заместить функцию вспомогательного 
контакта контактора "треугольник". (также 
см.  4.5. Исключение неполадок контактора 
по схеме треугольника.) 
 

 
5.8.3 Усиление по схеме треугольника 
Если невозможно препятствовать нагрузке во 
время ускорения мотора, компрессор относится 
к типу, который постоянно нагружен и/или 
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пусковой момент компрессора, увеличьте "усиление 
по схеме треугольника" (db) и "Время усиления по 
схеме треугольника" (dt) – см. "Карту привода". 
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5.9 Установки меню по регулировке 
скорости 
 
Функция регулировки скорости обеспечивает 
петлевую ("пропорциональную" и 
"интегральную") систему контроля привода 
переменной скорости с использованием канала 
передачи данных. 
 
Регулировка скорости используется, чтобы 
поддерживать давление подачи на 
контрольной точке давления нагрузки "PL". 
Если давление поднимается до контрольной 
точки давления разгрузки "Pu", компрессор 
разгружен. Пока компрессор находится в 
разгруженном состоянии, блок ППС будет 
поддерживать скорость на уровне 
регулируемой величины скорости разгрузки 
"Su". Когда давление падает ниже давления 
контрольной точки давления нагрузки, 
компрессор нагружен, и скорость колеблется 
между установленной максимальной скоростью 
"SH" и минимальной скоростью "SL", чтобы 
поддерживать целевое давление. 
 
5.9.1 Режим контроля регулировки скорости 
 
0:  блокирован 
1: регулировка фиксированной скорости 
2: регулировка переменной скорости 
 
В режиме регулировки фиксированной скорости 
главный мотор будет работать при 
установленной оптимальной скорости "So", 
когда компрессор нагружен, и при 
установленной скорости разгрузки "So", когда 
компрессор разгружен. 
 
5.9.2 Минимальная и максимальная скорость 
 
SH: максимальная скорость 
SL: минимальная скорость 
 
Установить "SH" на номинальную "синхронную" 
скорость для мотора. 
 
Например: 
Число полюсов    50 Гц    60 Гц 
2   3000 об/мин 3600 об/мин 
4  1500 об/мин 1800 об/мин 
8  750 об/мин  900 об/мин 
 
Установить "SL" на необходимую минимальную 
скорость. 
Например: если требуется 50%-ная 
минимальная скорость для 2-полюсного 
мотора, 50 Гц, мотор устанавливают на 1500 
об/мин. 
 

5.9.3 Оптимальная скорость 
 
Скорость, к которой стремится мотор, когда 
компрессор работает в режиме "базовой 
нагрузки", как часть управляющей системы 
на несколько компрессоров. 
 
В режиме регулировки фиксированной 
скорости главный мотор будет работать при 
установленной оптимальной скорости "So", 
когда компрессор нагружен. 
 
5.9.4 Скорость при разгрузке 
 
Скорость, при которой мотор будет 
работать, когда компрессор разгружен. 
 
5.9.5 Коэффициенты "P" и "I" 
 
Значения "пропорционального" и 
"интегрального" коэффициентов (P&I) для 
петлевого контроля скорости. 
 
5.9.6 Процент интервала скорости 
 
Показывает процент интервала скорости, в 
котором установленная минимальная 
скорость соответствует 0%, а 
максимальная скорость 100%. Эта 
величина отличается от величины процента 
скорости мотора в "пользовательском" 
меню. 
 
5.9.7 Тип охлаждения 
 
Определяет тип охлаждения мотора: 
0: принудительное охлаждение от 
внешнего вентилятора 
1: охлаждение вентилятором, 
присоединенным к валу мотора 
 

 Для блока ППС-Р всегда выбирать "1" 
(по умолчанию). 
 
5.9.8 Максимальная скорость 

отслеживания нагрузки 
 
Максимальная скорость изменения в 
скорости мотора за секунду, выраженная в 
процентах от диапазона скорости 
(максимум – минимум). 
 
Например: макс. 3000 об/мин, мин. 1500 
об/мин; скорость отслеживания нагрузки 
10% = 150 об/мин / сек максимум. 
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5.10 Карта мотора 
 

kW V A
rpm pf sf

Hz

 
 
Установки "карты мотора" используются для 
автоматической конфигурации устройства ППС 
и определения уровней работы для функций 
"автоматической защиты мотора". 
 
Введите значения, приведенные на табличке 
технических данных мотора или в справочном 
листке технических данных. 
 

 Точность установки "карты мотора" 
является критической для успешной работы 
блока ППС-Р и устройства ППС. 
 
Не требуется специальной установки или 
регулировки устройства ППС, блок ППС-Р 
автоматически произведет конфигурацию 
устройства ППС при задании начальных 
условий с использованием установок "карты 
мотора" и "карты привода". 
 
HF Максимальная частота 50/60 Гц 
rr Скорость работы об/мин 
rC Рабочий ток A 
rt Рабочее напряжение В 
rF Рабочая частота 50/60 Гц 
rP Номинальн. мощность кВт 
Co Коэф-т мощности 0,75 – 0,95 км 
SF Эксплуат. коэф-т 1,0 – 1,2 эк 
Pn Число полюсов  2/4/8 
Ct Тип охлаждения  = ‘1’ (по умолч.) 
 
5.10.1 Максимальная частота:  
Всегда устанавливать ту же величину, что и 
рабочая частота "rF". 
 
5.10.2 Тип охлаждения мотора: 
Всегда устанавливать на ‘1’ 
 
 
 
 

 По умолчанию контроллер ППС-Р 
устанавливается для устройства ППС 
мощностью 75 кВт (тип: 23.F5.G) и 
двухполюсный мотор мощностью 75 кВт 
воздушного компрессора. 

5.11 Карта привода 
 

kW
Hz A% V

Type

 
 
Установки "карты привода" используются для 
автоматической конфигурации устройства ППС. 
 

Введите значения, приведенные на табличке 
технических данных привода. 
 

 Точность установки "карты привода" 
является критической для успешной работы 
блока ППС-Р и устройства ППС. 
 

Не требуется специальной установки или 
регулировки устройства ППС, блок ППС-Р 
автоматически произведет конфигурацию 
устройства ППС при задании начальных условий 
с использованием установок "карты мотора" и 
"карты привода". 
 
dT Тип привода - - - 
bS Усиление % 
db Усиление по схеме треуг. % 
dt Время усиления по треуг. сек 
SF Частота переключения Гц 
oL Уровень перегрузки % 
on Перемодуляция 0 = выкл 
PF Коэф-т регулир. мощности 1,1 – 1,5 
 
5.11.1 Тип привода: 
Установить в соответствии с "типом привода" на 
панели ППС. Блок ППС-Р проверит эту 
установку по сравнению с типом привода, 
сообщенным устройством ППС, если 
обнаружится несовпадение, будет подан сигнал 
о "неполадке задержки запуска". Блок ППС-Р 
также сопоставит тип привода с установками 
"Карты мотора", чтобы обеспечить 
совместимость привода и мотора. 
 

5.11.2 Усиление: 
В противоположность воздушному вентилятору, 
например, воздушный компрессор отличается 
высокой инерцией при запуске. Усиление 
обеспечивает дополнительное напряжение при 
запуске, чтобы преодолеть эту особенность при 
запуске и ускорении мотора. 
 

 При других обстоятельствах запуск мотора 
может привести к необычному шуму мотора (не 
сглаженному, неравномерному) или 
невозможности достичь нормального ускорения, 
за чем может последовать отключение из-за 
повышения тока вскоре после того, как начнется 
последовательность запуска. В таких случаях 
необходимо экспериментировать, 
первоначально установив усиление на ноль. 
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5.11.3 Усиление по схеме треугольника: 
Некоторые типы воздушных компрессоров 
(особенно ротационные винтовые 
компрессоры, залитые маслом) при запуске 
испытывают "масляную блокировку", поэтому 
для них может потребоваться дополнительное 
усиление напряжения, высокий 
первоначальный вращающий момент, чтобы 
преодолеть ее. Усиление по схеме 
треугольника обеспечивает дополнительный 
вращающий момент при запуске на период 
установленного "времени усиления по схеме 
треугольника". Если у мотор глохнет в течение 
последовательности запуска, следует 
увеличить "усиление по схеме треугольника" 
и/или "время усиления по схеме треугольника". 
 

 В других обстоятельствах запуск мотора может 
привести к необычному шуму мотора (не 
сглаженному, неравномерному) или невозможности 
достичь нормального ускорения, за чем может 
последовать отключение из-за повышения тока 
вскоре после того, как начнется последовательность 
запуска. В таких случаях необходимо 
экспериментировать, первоначально уменьшив 
усиление и усиление по схеме треугольника до нуля. 
В некоторых случаях также необходимо увеличить 
время ускорения (по схеме звезды / треугольника). 
 
5.11.4 Время ускорения по схеме 
треугольника: 
Время в секундах, в течение которого при 
запуске мотора прилагается дополнительное 
"ускорение по схеме треугольника". 
 
5.11.5 Частота переключения: 
Частота переключения, используемая инверторным 
приводом при нормальной работе. В экстремальных 
условиях частота может влиять на расположенное 
рядом оборудование, в этом случае можно 
регулировать частоту переключения. Частота 
переключения должна быть установлена по 
умолчанию на 4000 кГц, за исключением тех 
случаев, когда привод сообщает, что имеющийся тип 
способен только на 2000 кГц, в таком случае частота 
переключения автоматически переключается на 
величину 2000 кГц по умолчанию, и ее нельзя 
отрегулировать на большую. 
 
5.11.6 Уровень перегрузки: 
Процент от установленной величины "Номинальный 
ток мотора" (установка "rC" в карте мотора), при 
котором будет отображаться аварийный сигнал об 
увеличении тока, и включится функция защиты от 
перегрузки по току; относительно защиты от 
перегрузки по току см. "Функции защиты мотора". 
 
5.11.7 Перемодуляция: 
Увеличивает коэффициент модуляции привода, 
обеспечивая лучшую стабилизацию напряжения 
привода. 
Установлена на "0 = выкл" по умолчанию 
 

5.11.8 Коэффициент регулировки 
мощности:  
Определяет максимальную допустимую 
мощность мотора перед тем, как будет 
активирована функция регулировки 
перегрузки мотора. Установка 
представляет собой коэффициент, 
умножаемый на рассчитанный максимум 
мощности мотора при длительной работе, 
полученный из установок "карты мотора". 
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5.12 Функции защиты мотора 
 
Автоматическая защита от перегрузки: 
 
Блок ППС-Р постоянно ведет мониторинг 
реального выходного тока привода, 
напряжения и частоты, с использованием 
установок "карты мотора" и "привода мотора". 
Блок ППС-Р будет подсчитывать безопасную 
максимальную рабочую мощность при всех 
рабочих частотах. Если реальная мощность 
мотора превышает максимальный безопасный 
предел мощности, блок ППС-Р автоматически 
начнет уменьшать рабочую частоту, и мотор 
будет замедляться, пока реальная мощность 
мотора не сократится до максимального 
предела. Эта функция не может быть 
отключена. 
 
Предел регулировки максимальной мощности 
получается из следующих параметров меню: 
 
rt номинальное напряжение мотора 
rC номинальный ток мотора 
Co коэффициент мощности мотора 
SF эксплуатационный коэф-т мотора 
PF коэф-т регулировки мощности привода 
 
Предел регулировки мощности (кВт) = 
((((rt x rC x 1,732) x Co) x SF) x PF) x 0,001 
  

 Эта функция ограничивает максимальную 
рабочую скорость в течение периодов подачи 
напряжения при низкой мощности, или в 
условиях перегрузки мотора, в тех случаях 
когда воздействие внешних факторов на 
компрессор (например, перепад давления) 
приводит к избыточной нагрузке на мотор. 
 
Перегрузка по току, функция аварийного 
сигнала: 
 
Если ток мотора превышает установленный 
предел для подачи аварийного сигнала, если 
происходит перегрузка по току, компрессор 
автоматически разгружается. Компрессор 
останется в состоянии разгрузки, пока ток 
мотора не сократится до нормального уровня, и 
температура обмотки мотора не упадет, тогда 
компрессор будет заново нагружен и 
продолжит нормальную работу. Этот процесс 
может повторяться, если снова возникнет 
состояние перегрузки. Отображается код 
аварийного сигнала, с целью указания, что 
данная функция активирована; отображение 
аварийного сигнала можно переустановить 
только вручную. 
 

Перегрузка по току, защитная остановка: 
 
Защитная функция при перегрузке мотора 
необходима для защиты от термического 
повреждения, вызванного высокими 
значениями тока. Функция соответствует 
механическим устройствам для защиты 
мотора от перегрузки. В дополнение к 
этому во внимание принимается влияние 
скорости мотора на охлаждение мотора. 
Нагрузка мотора рассчитывается из 
измеряемого эффективного значения тока 
мотора, по сравнению с установленным 
номинальным током мотора "rC". 
 
Время допуска перегрузки по току при 
номинальной частоте, или номинальной 
рабочей скорости, мотора, соответствует 
периодам времени, указанным в VDE 0660, 
часть 104: 
 

120% 120 минут 
150% 2 минуты 
200% 1 минута 
800% 5 секунд 
  
При более низких скоростях самоохлаждение 
мотора обычно уменьшается. Чтобы учесть этот 
эффект, время допуска перегрузки сокращается 
по мере того, как возрастает рабочая частота 
(скорость) мотора. Время допуска перегрузки 
является интегральной величиной; интервалы 
времени при низкой нагрузке увеличивают 
время допуска до стандартных пределов, 
интервалы времени при перегрузке уменьшают 
время допуска. В самом худшем случае время 
допуска уменьшается до половины стандартного 
значения. 
 
Перенапряжение: 
 

Устройство ППС способно работать при 
напряжении источника питания до 500 В 
переменного тока. Напряжение выше этого 
уровня приведет к остановке привода. 
Напряжение мотора поддерживается 
устройством ППС при установленном 
"номинальном напряжении мотора", чтобы 
защитить мотор от перенапряжения. 
 
5.13  Направление вращения мотора 
  
Направление вращения всегда "Вперед", и его 
невозможно изменить выбором меню. Чтобы 
обратить направление вращения мотора, 
поменяйте местами любые два кабеля от 
трехфазного источника питания, идущие от 
устройства ППС до мотора. 
 

 Замена любых двух кабелей от трехфазного 
источника питания, идущих к устройству ППС, не 
сменит направления вращения, привод 
автоматически корректирует обращение фаз от 
главного источника питания на входе. 
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6. ДИАГНОСТИКА  
 
Контроллер блока ППС-Р снабжен полным 
набором диагностических функций. Каждый 
вход можно изучать по отдельности, и каждый 
выход можно вручную активировать или 
управлять им индивидуально. 
 
Диагностика контроллера блока ППС-Р: 
 

МЕНЮ P06 / Диагностика 
D1 Цифровой вход 1 
D2 Цифровой вход 2 
D3 Цифровой вход 3 
D4 Цифровой вход 4 
D5 Цифровой вход 5 
D6 Цифровой вход 6 
D7 Цифровой вход 7 
D8 Цифровой вход 8 
------------------------------------------------------------- 
R1 Выходное реле 1 
R2 Выходное реле 2 
R3 Выходное реле 3 
R4 Выходное реле 4 
R5 Выходное реле 5 
R6 Выходное реле 6 
------------------------------------------------------------- 
A1 Аналоговый вход 1 бар <> мA 
A2 Аналоговый вход 2 oC <> +В пост. ток 
A3 Аналоговый вход 3 oC <> +В пост. ток 
------------------------------------------------------------- 
Ao Аналоговый выход 4.0 - 20.0 мА 
 
Цифровые входы: 
 
D2 и D6 (подсоединенные к "i-PCB") являются 
единственными цифровыми входами, 
измеряющими импульсный сигнал. 
 
D2:  i-PCB: Состояние компрессора Готов / 
Работа  

ВЫКЛ  Не готов 
 ВКЛ  Готов 
 Импульс Работает 
 
D6:  i-PCB: Состояние компрессора Нагрузка 
/ Техническое обслуживание 

ВЫКЛ  Нагружен 
 ВКЛ  Не нагружен 
 Импульс Техн. обслуживание 
 
Импульсный сигнал 24 В постоянного тока при 
50/60 Гц. Вольтметр постоянного тока 
определяет его как 12 В постоянного тока ± 4 В. 
 
 

 
 
Выходные реле: 
На каждое выходное реле можно подавать 
ток, выбирая пункт меню. Используйте для 
регулировки ПЛЮС и МИНУС, нажмите 
ВВОД. 
 
Аналоговые входы: 
Пункт меню будет колебаться между 
измеряемым значением и электрическим 
измерением на входных терминалах. 
Можно использовать независимое 
измерительное устройство для проверки 
отображаемых электрических измерений. 
 
A1: Давление 4-20 мА  
A2: Температура мотора 
A3: Вторая температура 
 
Аналоговый выход: 
Выход можно отрегулировать вручную, 
выбирая соответствующий пункт. 
Используйте для регулировки ПЛЮС и 
МИНУС, нажмите ВВОД. Выход вернется к 
нормальному рабочему значению при 
выходе из меню. 
 
 

ON

OFF

Pulsing

OFF

ON

ВКЛ 
 
ВЫКЛ 
 
 
Импульс 

ВЫКЛ
 
 
ВКЛ 
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7. РАБОТА 
 

bar

1

2

3

4
10

5

6

7

8

9

 
 
7.1 Интерфейс пользователя 
 

1) ЖК дисплей 
2) Нет функции 
3) Нет функции 
4) Кнопка ПЕРЕУСТАНОВКА 
5) Кнопка ПЕРЕХОД 
6) Кнопка ВВЕРХ, ПЛЮС 
7) Кнопка ВНИЗ, МИНУС 
8) Кнопка ВВОД 
9) Индикатор работы блока ППС-Р 
10) Индикатор НЕПОЛАДКА 

 
7.2 Дисплей 
 

barpsi
kPa

A

B  
 
Значение на основном дисплее (А) постоянно 
показывает измеренное давление подачи. 
 
Дисплей "пользовательского меню" (В) 
отображает выбранный пункт 
пользовательского меню. Нажмите ВВЕРХ или 
ВНИЗ, чтобы пролистать список пунктов меню. 
 

7.3 Символы состояния 
 

 Устройство управляющей системы 
 (дистанционный контроль давления) 

 Мигает – устройство управляющей 
системы в состоянии ‘выкл’ или связь 
с RS485 разорвана (локальный 
контроль давления) 

 Компрессор работает (i-PCB) 

 Ожидание работы компрессора 
 Компрессор нагружен (i-PCB) 

 Ожидание нагрузки компрессора 

 Активирована функция технического 
обслуживания 

 Компрессор "Не готов" 

 Неполадка блока ППС-Р или панели 
ППС, или вспомогательный 
аварийный сигнал / отключение  

 Компрессор разгружен 
 Запрос компрессору "нагрузка" 
 Запрос компрессору "разгрузка" 
 Нагружен, контроль регулировки 

скорости 
 
7.4 Индикаторы 
 
Индикатор работы (зеленый светодиод) 
 
  ВЫКЛ: Компрессор не работает 

 Мигает: Компрессор разгружен 
  ВКЛ: Компрессор нагружен 
 
Индикатор неполадок (красный светодиод) 
  
  ВЫКЛ – Неполадок нет 

 Мигает – Состояние неполадки (см. 
коды неполадок) 

 
Блок ППС-Р сообщает, что компрессор 
"недоступен" контроллеру системы 
управления, когда блок ППС-Р или панель 
ППС остановлены, или имеется неполадка. 
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7.5 Работа  
 

Блок ППС-Р и панель ППС работают в 
соединении с компрессором; все устройства 
должны быть в рабочем состоянии, чтобы 
компрессор запускался и работал. 
 

 Компрессор должен быть запущен (в 
состоянии работы или ожидания) перед тем, 
как будет функционировать контроль давления 
и мотора блока ППС-Р. Блок ППС-Р будет 
включать индикатор неполадки компрессора, 
если не было локального запуска компрессора. 
 

Блок ППС-Р всегда активирован, запускать его 
нет необходимости; нет функции запуска и 
остановки. Блок ППС-Р автоматически 
восстанавливается и активируется, когда 
возобновляется подача питания после 
перерыва в питании. Рекомендуется 
оборудовать контроллер компрессора 
функцией "автоматический запуск после 
нарушения энергоснабжения". 
 

  Контроль регулировки давления по 
умолчанию перейдет на "локальный" (в 
соответствии с установленными верхним и 
нижним пределами давления блока ППС-Р), 
если прервется связь с системой управления. 
 

  Когда связь восстановится, блок ППС-Р 
автоматически реактивирует "Дистанционный 
контроль регулировки" и будет действовать в 
сочетании с системой управления.  
 

Определенное состояние компрессора 
отображается с помощью символов состояния 
на дисплее блока ППС-Р (см. Символы 
состояния). 
 
7.6 Пункты меню дисплея пользователя 
 

Чтобы видеть "Пункты меню пользователя", 
нажать ВВЕРХ или ВНИЗ. Значение "пункт" на 
дисплее будет перемещаться по доступным 
пунктам. 
 
 

C> Состояние блока ППС-Р 
SP Процент скорости мотора (%) 
Tm Температура мотора 
T2 2-я температура (дополнительно)* 
Fr Рабочая частота мотора (Гц) 
Sr Скорость мотора (об/мин) 
DI Ток мотора (A) 
Du Напряжение мотора (В) 
DP Мощность мотора (кВт) 
Dt Температура устройства ППС 
DS Состояние устройства ППС 
DE Код неполадки устройства ППС** 
 

(*) Отображается только в том случае, 
когда активирована дополнительная 2-я 
температура. 
 (**) Если происходит неполадка устройства 
ППС, см. данный пункт, чтобы установить 
соответствующий код ошибки привода, 
передаваемый контроллером привода. 
 

 После определенного времени отображение 
пункта меню пользователя вернется по 
умолчанию к пункту "SP" – процент скорости. 
Чтобы блокировать дисплей на выбранном 
пункте меню, следует нажать ВВОД, появится 
символ ключа – "блокировка". В любое время 
можно нажать ВВЕРХ или ВНИЗ, чтобы выбрать 
другой пункт и разблокировать пункт меню 
пользователя на дисплее. 
 

Процент скорости мотора: 
Процент, который составляет измеренная 
скорость мотора по сравнению с 
максимальной скоростью мотора. Эта 
величина обеспечивает непосредственное 
отображение регулировки переменной 
скорости компрессора на выходе. 
 
7.7 Коды состояния ППС (DS) 
 

nop Готов к запуску 
Facc Ускорение мотора 
Fcon Мотор при постоянной скорости 
FdEc Замедление мотора 
 
HCL Предел тока (аппаратный) 
nO_PU Блок питания не готов 
SLL Мотор заглох, нагрузка 

ограничена установленным 
пределом тока 

 “- - - -“ Отсутствует связь с ППС 
  
7.8 Отсутствие отклика компрессора 
 

Когда блок ППС-Р подает запрос на работу 
компрессора, активируется сигнал 
"Дистанционная нагрузка". Компрессор должен 
дать отклик на этот сигнал, подавая сигнал 
"Запрос работы" блоку ППС-Р для запуска и 
работы главного мотора (компрессор полностью 
контролирует запуск/остановку мотора). Если 
подан сигнал "дистанционная нагрузка", но 
отклика "запрос работы" не последовало в 
течение 60 секунд, блок ППС-Р будет 
рассматривать компрессор как "недоступный", 
независимо от нормального сигнала "Готов", 
поступающего от компрессора. 
 

В этом случае сигнал "дистанционная нагрузка" 
подается в импульсном режиме каждые 10 
секунд, и блок ППС-Р указывает, что компрессор 
"недоступен", пока не получит отклик. 
 

Состояние "недоступен" автоматически будет 
переустановлено, когда будет получен отклик. 
 

 Если наступает такое состояние, проверьте, 
запущен ли компрессор. 
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7.9 Состояние блока ППС-Р (C>): 
 
Меню пользователя "Состояние" блока ППС-Р 
в пункте (C>) постоянно отображает сетевой 
адрес и номер состояния блока ППС-Р. 
 

Например:   
 

Сетевой адрес = 1 (Компрессор 1) 
Состояние блока = 4 (Компрессор готов) 
 

"Номер состояния блока" позволяет 
установить рабочее состояние блока ППС-
Р в соответствии с блок-схемой состояния. 
 
 

Compressor
RUNNING

Offload

Initialise

9

Compressor
Running

ON LOAD

10

Compressor
READY

4

2
VSD-R Box
Fault State

1

Power On

Compressor
NOT READY

3

Ready + Running = True
AND
Loaded = True

Loaded
= False

Ready
= False

Ready = True
AND
Load Request = True

Load Request
= False

Ready
= True

No Fault

VSD Panel
Fault or

VSD-R Box
Fault Initialisation

Complete

Waiting For
Run

Request

5

Run Request
= False

RUNNING

Run Request
= False

READY

Ready
= False

Ready
= False

No Response
compressor

NOT READY

6

Run Request
time-out

Ready = False
OR
RESET Pressed

Contactor ON
Waiting For 
C.Feedback

7 Ready
= False

Ready
= False

Ready = True
AND Run Request = True
AND Load Request = TrueReady = True

AND
Run Request = True
AND
C.Feedback = True

ON LOAD

Run
Request
= False

Ready = True
AND
Run Request = True
AND
Running = True

Motor Start
'Acceleration'

8 Ready
= False

Run
Request
= False

Ready = True
AND Run Request = True

AND Load Request = True
AND C.Feedback = True

Неполадка 
блока ППС-
Р 

Питание 
включено 

Начальные 
условия 

Компрессор 
НЕ ГОТОВ 

ГОТОВ 

Компрессор
ГОТОВ 

Ожидание 
ЗАПРОСА 
РАБОТЫ

НЕТ 
ОТКЛИКА 
Компрессор  
НЕ ГОТОВ

Контактор ВКЛ.
Ожидание  

обратной связи

РАБОТА 

Запуск мотора
Ускорение 

Компрессо
р 
РАБОТАЕТ

НАГРУЗКА 

Компрессор 
работает 
НАГРУЗКА
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7.10 Коды неполадок блока ППС-Р 
 

Остановка: 
0010E Аварийная остановка (дополн.) 
0040E Вспомогательное отключение 
0080E Неполадка обратной связи (CF) 
0115E Неполадка датчика давления подачи 4 

– 20 мА 
0125E Неполадка датчика температуры 
мотора 
0135E Неполадка датчика 2-й температуры 
0821E Обнаружено короткое замыкание 
 Проверить все входы и выходы ППС-Р 
0836E ошибка: не заблокирован PLL 
 

Сигнал тревоги: 
2050A Вспомогательный сигнал тревоги 
 

7.11 Коды неполадок устройства ППС 
 

Остановка: 
0d01E ошибка связи с устройством ППС 
0d02E обрыв связи с устройством ППС 
0d03E невключение связи с устр. ППС 
0d04E несоответствие типа устройства ППС, 

проверить установки карты привода и 
тип ППС 

0d05E Несоответствие типа мотора; проверить 
установки карты мотора и тип ППС 

0d06E Отключение ППС (см. меню 
пользователя ‘DE’) 

0d08E Ошибка защитной блокировки 
 

Сигналы тревоги: 
2d07A Сигнал тревоги ППС (см. меню 

пользователя ‘DE’) 
2d09A Перегрузка мотора (компрессор не 

будет нагружен, пока не уменьшится 
перегрузка) 

 

Задержка запуска: 
boot:S Начало процедуры связи с устройством 

ППС: обычно при включении или 
переустановке ППС-Р 

3d04S несоответствие типа устройства ППС; 
проверить установки карты привода и 
тип ППС 

3d05S несоответствие типа мотора; проверить 
установки карты мотора и тип ППС 

 

7.12 Неполадки компрессора 
 
Конструкция блока ППС-Р не позволяет 
обнаруживать индивидуальные неполадки 
компрессора; см. контроллер компрессора по поводу 
соответствующих неполадок. Блок ППС-Р определит 
любую остановку компрессора или задержку работы, 
как сигнал "не готов". Не будет отображено никакого 
кода неполадки блока ППС-Р. 
 

 Блок ППС-Р отобразит постоянный (не 
мигающий) сигнал "Тревога". Работа мотора ППС 
задерживается. Управляющая система (если 
соединение есть) покажет, что компрессор 

"недоступен". 
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7.13 Коды неполадок устройства ППС 

(пункт DE) 
 
Если происходит неполадка устройства ППС, 
пункт меню "DE" (ошибка привода) будет 
отображать соответствующий код ошибки, 
передаваемый устройством ППС. Пункт меню 
"DE" будет постоянно показывать последний 
код, полученный от панели ППС; 
отображаемый код может стать неактуальным 
через некоторое время, его надо игнорировать, 
если отсутствует состояние неполадки. 
 
Коды сигнала тревоги: 
A.bus обрыв связи 
A.OH перегрев блока питания 
A.OH2 сигнал тревоги от реле защиты мотора 
A.OHI внутренний перегрев 
A.OL перегрузка привода 
 
Коды, разрешающие переустановку условий 
сигнала тревоги: 
A.ndOH перегрев привода 
A.nOH перегрев блока питания 
A.nOHI внутренний перегрев 
A.nOL  перегрузка привода 
 
Коды отключения: 
“- - - -“ отсутствие связи 
E.bus ошибка связи 
E.dOH перегрев привода 
E.OC перегрузка по току у мотора 
E.OH перегрев блока питания (>90oC) 
E.OH2 реле защиты мотора 
E.OHI внутренний перегрев 
E.OL перегрузка привода 
E.OP перенапряжение (>500 В) 
E.Pu неполадка силовой цепи 
E.UP пониженное напряжение (<305 В) 
E.Uph отсутствие входящей фазы питания 
E.EEP ошибка памяти контроллера ППС 
 
Коды, разрешающие переустановку условий 
отключения: 
E.ndOH перегрев привода 
E.nOH перегрев блока питания 
E.nOHI внутренний перегрев 
E.nOL  перегрузка привода 
 

 Нажмите на ПЕРЕУСТАНОВКУ блока 
ППС-Р, чтобы переустановить код неполадки 
на дисплее, когда состояние неполадки 
прекращено. 
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8.0 СПИСОК ЧАСТЕЙ 
 
 
 
Блок ППС-Р 
 
№ № части Описание 
 
-     Y05ENER24.00 Комплект, контроллер 

ППС-Р 
-    Y05ENER23.00    Узел, блок ППС-Р 
-    Y07ENER14.00    Руководство, компакт-

диск пользователя 
-    OVLY0502.00    Марка "EnergAir" 
1    Y05CM43.00    Контроллер, S1 VSD-R 
2    Y05CM31.00    Узел, XPM-TAC24 
3    KPY05AC.01    PCB, Терминал ППС 
4    Y07CM49.00    Набор уплотнений - 

Pg13.5 
5    Y04CM59.00    Узел, i-PCB 
6    Y04CM29.00    Датчик, давление 
      0-16бар 
7    Y01ENER35.00    Модуль, Реле 24 В 
8    Y01ENER20.00    Датчик, мотор KTY  
      болт с проушиной; M16 
9    Y01ENER21.00    Датчик, мотор KTY  
      болт с проушиной; M20 
10    Y01ENER22.00    Датчик, мотор KTY  
      болт с проушиной; M24 
11    Y01ENER24.00    Датчик, KTY 
      Индикаторное кольцо; 

M4 
 
 
 
 
 
 
 
9.0 ТЕХНИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ 
 
Блок ППС-Р 
 
Габариты 291 мм x 241 мм x 152 мм 
Масса  6,5 кг (14 фунтов) 
Монтаж на стене, 4 винтовых крепления 
Корпус   IP54, NEMA 12 
Питание 230 В перемен. тока +/- 10% 
  115 В перемен. тока +/- 10% 
Мощность 50 В А 
Температура 0°C – 46°C  (32°F – 115°F) 
Влажность 95% отн. влажность, без 

конденсации 
 
 
 

 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Установочные размеры

24mm 238mm

24mm

188mm

8mm Ø

236mm

286mm

XPM-TAC24

i-PCB

4

AirMaster S1 VSD-R

5

2

1
3

6

8

9

10

11

M4

M16

M20

M24

KTY

A2 A1

22 12

24 14

21 11

7
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 10.0 СХЕМЫ УСТАНОВКИ 

C
O

M
B

IV
ER

T
 F

r e
qu

en
cy

In
ve

rt
er

 D
riv

e

16
22

30
5V

ac
 to

 5
00

V
ac

4.
0k

W
 to

 3
20

kW

00
.F

5.
06

0-
A

00
0/

R
S

48
5  

M
O

D
B

U
S

O
pe

ra
to

r

Ty
pe

s:
12

.F
5-

C
 to

 1
6.

F5
-C

17
.F

5-
G

 to
 3

0.
F5

-G

3k
3

0.
5W

B
A

K
E

B
 R

S
48

5
A

da
pt

e r
00

.5
8.

02
5 -

02
09

4
R

xD
(A

)
5

R
xD

(B
)

6
V

C
C

7
G

N
D

8
Tx

D
(A

)
9

Tx
D

(B
)

A B

20

1
2

E
3

4
E

A
B

E
L1

3p
h+

E
 c

om
pr

es
so

r a
ux

ili
ar

y 
fix

ed
 fr

e q
ue

nc
y 

p o
w

er
 s

up
pl

y

   
   

   
 k

W
C

ab
le

M
C

B
S

W
A

  4 
- 3

0k
W

2.
5m

m
²

15
A

37
 -9

0k
W

4m
m

²
32

A
11

0 
-3

15
kW

6m
m

²
50

A

M
C

B
 1

E
5

6

L
N

23
0V

ac
/1

15
Va

c
50

/6
0H

z 
- 5

0V
A

a
2 

w
ir e

, t
w

is
te

d 
p a

ir
ea

rth
 s

hi
el

de
d

0.
5m

m
2  - 

1.
0m

m
2

b
6  

w
ire

, e
ar

th
 s

hi
el

de
d

1.
0m

m
2  - 

1.
5m

m
2

1 p
h+

N
+E

V
S

D
-R

 P
an

e l
fix

ed
 fr

e q
ue

nc
y

p o
w

er
 s

up
pl

y

R
S4

85
M

O
D

BU
S

a
St

ar
t/R

un
Sa

fe
ty

In
te

rlo
ck

L2
L3

VS
D

 P
a n

el

D
r iv

e 
Ty

pe
 k

W
M

ax
.

 
A

M
PS

12
. F

5.
C

4.
0

9.
5

13
.F

5.
C

5.
5

1 2
1 4

.F
5.

C
7 .

5
16

.5
15

.F
5.

C
11

2 4
1 6

.F
5.

C
1 5

33

17
.F

5.
G

18
.5

42
1 8

.F
5 .

G
2 2

50
19

.F
5.

G
30

60
20

.F
5.

G
37

75
21

.F
5.

G
45

90
22

.F
5 .

G
55

11
5

23
.F

5.
G

75
15

0
24

.F
5 .

G
90

18
0

25
.F

5.
G

11
0

21
0

26
.F

5 .
G

13
2

25
0

27
.F

5.
G

16
0

30
0

28
. F

5.
G

20
0

37
0

29
.F

5.
G

25
0

46
0

30
. F

5.
G

31
5

57
0

V
SD

-R
 P

an
el

V
SD

 U
n i

t

a b

C
O

M
B

IV
ER

T

M
C

B
 1

П
ан
ел

ь 
П
П
С

 



Блок ППС-Р "Metacentre" 
 

 
Стр. 43 

Стр. 40 
Схемы установки 
 
Панель ППС 
 

a. двухжильный провод, витая пара, заземленный экран, 0,5 мм2 – 1,0 мм2 
b. шестижильный провод, заземленный экран, 1,0 мм2 – 1,5 мм2 

 

 
 
 
КЕВ RS485 
Адаптер 
 
RS485 MODBUS 
Оператор 
 
KEB 
COMBIVERT 
Привод  
преобразователя 
частоты 
Типы:  
12.F5-C – 16.F5-C 
17.FT-G – 30.F5.G 
 
305 В переменного тока – 500 В 
переменного тока 
4,0 кВт – 320 кВт 
 

 
Устройство ППС 
Панель ППС-Р 
 
 
 
Запуск/работа 
Защитная блокировка 
 

 
L N 
230 В переменного тока / 115 В 
переменного тока 
50/60 Гц – 50 В А 
 
1 фаза + нейтраль + земля 
Панель ППС-Р 
Фиксированная частота 
Подача питания 
 
 

 
 
MCB 1 
3 фазы + земля 
вспомогательный ввод компрессора 
Фиксированная частота 
Подача питания 
 
MCB-1 
 

кВт Кабель SWA MCB 
4 – 30 кВт 2,5 мм2 15 А 
37 – 90 кВт 4 мм2 32 А 
110 – 315 кВт 6 мм2 50 А 
 
 
 
 

 
 

Тип              кВт 
привода

Макс. 
ток
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ППС-Р 
 
3 фазы + земля 
400 В переменного тока (± 10%) 
источник питания  
(с предохранителем) 
 
 
Разъединитель 
(не поставляется) 
 
 
Примечание: 
Кабель главного мотора 
имеет тот же номинал, 
как и для стандартного 
компрессора с фиксированной  
скоростью при той же  
номинальной мощности в кВт 
 
 

Панель устройства ППС 
 
Привод ППС должен 
подбираться 
исходя из тока полной 
нагрузки 
главного мотора имеющегося 
компрессора. 
Номинальное значение 
мощности 
мотора в кВт не следует 
использовать 
в качестве руководства для 
подбора. 
 
Примечание: Кабель от главного 
источника питания и защитный 
предохранитель должны иметь 
тот же  
номинал, как и для стандартного 
компрессора с фиксированной 
скоростью при той же  
номинальной мощности в кВт 
 

Панель ППС=Р 
 
 
Макс. 20 м 
 
 
 
 
 
 
KTY 
Датчик температуры мотора 

 

 
 
 
Положение "1" предпочтительно 
Используйте положение "2" 
только в том случае, если 
положение "1" вызывает 
трудности 
 
 
Датчик давления 
4-20 мА 
 
 
Предпочтительное положение 
 

Сосуд накопителя 
Минимальный объем 
рассчитывается по: 
 
м3/мин FAD 
----------- = м3 
(бар g)– 1 
 
м3/мин FAD = 
номинальная подача 
атмосферного воздуха 
при полной нагрузке компрессора 
(компрессоров) 
 

Примечание: Если датчик 
давления помещен в положение 
"2", 
удостоверьтесь, что у 
компрессора имеется 
независимая  
защита от избыточного давления, 
на тот случай, если 
клапан выпуска воздуха будет 
отключен или произойдет 
какая-либо другая неполадка с 
трубопроводом для выпуска 
воздуха, что приведет к 
избыточному рабочему давлению 
 
Предохранительный клапан 
Примечание: Не разрешается 
помещать  
воздушный фильтр (фильтры), 
устройства 
для сушки или другие устройства, 
которые могут вызвать заметный 
перепад давления, 
между выходным патрубком 
компрессора и датчиком  
давления, если датчик помещен в 
положение "2" 
 

 
 

кВт Кабель SWA MCB 
4 – 30 кВт 2,5 мм2 15 А 
37 – 90 кВт 4 мм2 32 А 
110 – 315 кВт 6 мм2 50 А 
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11.0 МОНТАЖНЫЕ СХЕМЫ 

T2 KTY (option)
Temperature

SEQ

i- P
C

B

+Vac

2
4

6
8

10
12

14
16

18
20

22
24

26
28

30

31
32

33
34

5
3

1
9

7
11

13
15

17
19

21
23

25
27

29

LOAD
GND

Ready/Run

Load/Service

+20VDC

R4

Di2

Line Contactor R1
R3

GND
GND

GND
R2

+C

+C
Di8

+C
Di3
+C
Di4
+C
Di5

A-GND
Ao

Ai3

4-20mA
Pressure

Sensor

Motor KTY
Temperature

R5
R5
R6
R6

Di6

+

-

+

-

+

Aux Trip

Aux Alarm

Start/Run
(Drive)

AirMaster S1

Ai2

Ai1

Di7

-

Fan Contactor
(option)

Delta Contactor
(option)

Contactor
Feedback

C03

1
2
3
4

5
6

DC

RS

i-PCB

4-20mA

KTY

oC

FC

L D S

X01

L
N

E
E

X08

RS485#2
MODBUS L1

L2

D

KTY

5
6

E

1
2

3
4

rpm

L1
L2

Start/Run
Interlock

RS485

115Vac
230Vac
+-10%
50/60Hz

XPM-TAC24

Terminal PCB

VS
D

 R
et

r o
fit

 B
o x

oC

Drive
Fault

24Vac

24Vac

24Vac

a

b

a

b

a

a

b

b

2 wire, twisted pair
earth shielded
0.5mm2 - 1.0mm2

6 wire, earth shielded
1.0mm2 - 1.5mm2

a

b

VSD
Panel

Б
ло

к 
П
П
С

 R
et

ro
fit

 

Неполадк
а привода
 

Запуск/ 
работа 
привода

KTY 2Т (доп.) 
Температура

KTY Мотора 
Температура 

Датчик 
давления  
4-20 мА 

Вспомогат. 
сигнал 
 
Вспомогат. 
отключени
е

Обр. связь 
контактора 
 
Контактор 
вентилятора 
(доп.) 

Контактор 
Линия 
 
Контактор 
Треугольник 

+ 20 В пост. 
Ток

Готов / работа
Нагрузка/ 
ремонт

GND
Нагрузка

последователь
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Fan Contactor
(option)

Delta Contactor
(option)

Contactor
Feedback
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Ко
нт
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ер
 S

1 

Привод 
ППС 

Неполадка 
привода 
 
Запуск / работа
(Привод) 

KTY 2Т (доп.) 
Температура 
KTY Мотора 
Температура 

Датчик 
давления  
4-20 мА 

Вспомогат. 
сигнал 
 
Вспомогат. 
отключение 

Обр. связь 
контактора 
 
Контактор 
вентилятора 
(доп.) 

Контактор 
Линия 
 
Контактор 
Треугольник 

+20 В пост.ток 
Готов / работа 
Нагрузка/ 
ремонт 
GND 
Нагрузка 
последователь
ность 
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XPM-TAC24 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Модуль - реле, 24 В переменного тока 
 

A2 A1

22 12

24 14

21 11

A1 14 12 24 22

A2 11 21

 

230V

115V

24Vac/1
isolated

24Vac/2 
earthed 

EELN

N L E

BLUE 
BROWN 

RED 
GREEN VIOLET

WHITE

ORANGE

BLACK

FH1

FH2FH3 FH4 FH5

1

VOLTAGE SELECT

2 3 4 X04

2 1 2 X03 X02 X01

T3.15A T1.6A T1.6A T1.0A

T1.0A

1 2 3 4

115V +-10%

230V +-10%

1 2 3 4

IEC 
5x20mm 

синий 

Коричн. 

красный 

зеленый 

черны
й

Оранжев. 

белый 

Фиолет.
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Контактная информация 
 

 
Дан. Заказчика 

Заказчик 

 
Телефон 
 

 
Внутренние дан. 

 
 
Монтаж / местоположение 
 

 
Дата заказа 

 
Программное обеспечение 
 

 
Сер. № 

 
Инженер-заказчик 

 
Производитель  
Модель / Тип  
Рабочее давление                                        бар/пси  
Допустимая нагрузка                                        м3/мин 
Минимальная нагрузка                                        м3/мин 
Полная мощность в нагрузке  
Миним. мощность в нагрузке                                        кВт 
Напряжение                                        В 
Полный ток нагрузки                                        А 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 Частота                                        Гц 

 
Производитель  
Модель / Тип  
Рабочая скорость                                       об/мин 
Рабочий ток                                       А 
Рабочее напряжение                                       В 
Рабочая частота                                       Гц 
Номинальная мощность                                       кВт 
Коэффициент мощности                                       км 
Эксплуатационный коэф-т                                       эк 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 Число полюсов  

 
Тип привода ППС  
Номинальная мощность                                       кВт 
Номинальный ток                                       А 
Напряжение источника питания 
потребителя 

                                      В 

Номинал предохранителя 
источника питания потребителя 

                                      А 

Сечение кабеля источника 
питания потребителя 

                                     мм2 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
   

VSD Commissioning Form

bar
VA Hz
m3/min

kW

kW V A
rpm pf sf

Hz

kW
Hz A% V

Type

Лист ввода в эксплуатацию ППС
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Р01 Pu Контрольная точка давления разгрузки                                             бар/пси 
P01 PL Контрольная точка давления нагрузки                                             бар/пси 
P01 P> Единицы измерения давления � бар    � пси 
P01 T> Единицы измерения температуры � оС      � оF 
P01 rT Время ускорения при запуске                                             сек 
    
P05 TH Верхний предел мотора  
P05 TL Нижний предел мотора  
P05 FH Верхний предел вентилятора  
P05 FL Нижний предел вентилятора  
    
P07 Ad Сетевой адрес (номер компрессора)  
P07 Ao Селектор аналогового выхода � 0      � 10     � 11      � 12    
P07 D4 Селектор типа Di4 (вход всп. отключения) � NO   � NC     
P07 D5 Селектор типа Di5 (вход всп. сигн. 

тревоги) 
� NO   � NC     

P07 FA Контроль вентилятора � 0      � 1      � 2    
P07 T2 Вторая температура � 0      � 1       
P07 BT Селектор передаваемой температуры � 0      � 1       
    
P08 SC Режим контроля регулировки скорости � 0      � 1      � 2    
P08 SH Максимальная скорость                                            об/мин 
P08 SL Минимальная скорость                                            об/мин 
P08 So Оптимальная скорость                                            об/мин 
P08 Su Скорость при разгрузке                                            об/мин 
P08 Pf Коэффициент Р  
P08 If Коэффициент I  
P08 rr Максимальная скорость отслеживания                                            %/сек 
    
P09 do Противодавление                                            бар/пси 
P09 dr Диапазон давления                                            бар/пси 
    
P10 dr Диапазон датчика давления                                            бар/пси 
    
P12 HF Максимальная частота привода                                            Гц 
P12 rr Номинальная скорость об/мин                                            об/мин 
P12 rC Номинальный ток                                            А 
P12 rT Номинальное напряжение                                            В 
P12 rF Номинальная частота                                            Гц 
P12 rP Номинальная мощность                                            кВт 
P12 Co Коэффициент мощности                                            км 
P12 SF Эксплуатационный коэффициент                                            эк 
P12 Pn Число полюсов � 2      � 4      � 8       � 12    
P12 Ct Тип охлаждения � 0      � 1       
    
P13 dT Тип привода  
P13 bS Усиление                                           % 
P13 db Усиление по схеме треугольника                                           % 
P13 dt Время усиления по схеме треугольника                                           сек 
P13 SF Частота переключения                                           кГц 
P13 OL Процент перегрузки по току                                           % 
P13 on Перемодуляция  
P13 PF Коэффициент регулировки мощности  
 

 


